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1 Zu diesem Handbuch
Dieses Handbuch beschreibt den Aufbau, die Anwendung und die Bedienung des Ge-
rates ibaPADU-4-Al-U.

1.1 Zielgruppe

Im Besonderen wendet sich dieses Handbuch an ausgebildete Fachkrafte, die mit dem
Umgang mit elektrischen und elektronischen Baugruppen sowie der Kommunikations-
und Messtechnik vertraut sind. Als Fachkraft gilt, wer auf Grund seiner fachlichen Aus-
bildung, Kenntnisse und Erfahrungen sowie Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen
die ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen und mégliche Gefahren erkennen kann.

1.2 Schreibweisen

In diesem Handbuch werden folgende Schreibweisen verwendet:

Aktion Schreibweise

Menibefehle Meni ,Funktionsplan®

Aufruf von MenUbefehlen “Schritt 1 — Schritt 2 — Schritt 3 — Schritt x”
Beispiel:

Wahlen Sie Menu ,Funktionsplan — Hinzufi-
gen — Neuer Funktionsblock”

Tastaturtasten <Tastenname>

Beispiel:
<Alt>; <F1>

Tastaturtasten gleichzeitig driicken | <Tastenname> + <Tastenname>

Beispiel:
<Alt> + <Strg>

Grafische Tasten (Buttons) <Tastenname>

Beispiel:
<OK>; <Abbrechen>

Dateinamen, Pfade ,Dateiname*

,lest.doc”

@ Ausgabe 1.0 5
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1.3 Verwendete Symbole

Wenn in diesem Handbuch Sicherheitshinweise oder andere Hinweise verwendet wer-
den, dann bedeuten diese:

Gefahr! Stromschlag!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die unmittelbare Gefahr
des Todes oder schwerer Korperverletzung durch einen Stromschlag!

Gefahr!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die unmittelbare Ge-
- fahr des Todes oder der schweren Korperverletzung.

Warnung!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche Gefahr
- des Todes oder schwerer Kérperverletzung!

Vorsicht!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche Gefahr
~ der Korperverletzung oder des Sachschadens!

Hinweis

Ein Hinweis gibt spezielle zu beachtende Anforderungen oder Handlungen an.

Wichtiger Hinweis

Hinweis, wenn etwas Besonderes zu beachten ist, z . B. Ausnahmen von der Regel.

’ Tipp
.; Tipp oder Beispiel als hilfreicher Hinweis oder Griff in die Trickkiste, um sich die Arbeit

ein wenig zu erleichtern.

Andere Dokumentation

Verweis auf erganzende Dokumentation oder weiterfilhrende Literatur.

6 Ausgabe 1.0 m
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Einleitung

Das Kompaktgerat ibaPADU-4-Al-U dient der Erfassung und Aufzeichnung von schnel-
len analogen Signalen. Hierzu lasst sich die Abtastrate frei auf bis zu 100 kHz einstel-
len. Das Gerat bietet 4 galvanisch getrennte Spannungseingange, deren Messbereiche
in mehreren Stufen von £250 mV bis £24 V einstellbar sind.

Antialiasing-Filter begrenzen die Bandbreite des Eingangssignals und reduzieren damit
mogliche Stérungen. Pro Kanal kann ein digitaler Filter zusammen mit einem analogen
Antialiasing-Filter dazugeschaltet werden. Der digitale Antialiasing-Filter passt sich au-
tomatisch an die eingestellte Abtastrate an.

Die Signale werden intern gewandelt und stehen Uber die Lichtwellenleiter-(LWL)-
Schnittstelle zur Verfligung. Mit der Online-Erfassungssoftware ibaPDA-V6 lassen sich
die Signale komfortabel auswahlen und parametrieren. Die Kommunikation zwischen
ibaPDA und ibaPADU-4-Al-U erfolgt mit dem bidirektionalen LWL-Protokoll 32Mbit Flex
Uber eine 1/0-Karte der ibaFOB-D-Familie (z. B. ibaFOB-2io-D).

Auf einen Blick
Q 4 galvanisch getrennte Analogeingange

U Eingangssignalpegel £250 mV; 500 mV; £1V; £2,5V; 5V, £10V; £24 V pro
Kanal einzeln einstellbar

Q 16 Bit Auflésung

Abtastrate max. 100 kHz in einer Punkt-zu-Punkt-Verbindung frei einstellbar
(in einer Ring-Topologie mit 32Mbit Flex max. 40 kHz)

U

Echte parallele Messwerterfassung durch einen A/D-Wandler je Kanal
Zuschaltbare Antialiasing-Filter
ibaNet-Protokoll 32Mbit Flex (LWL)

(I I Ry Iy

Robustes Gehause, einfache Montage

Ausgabe 1.0 7
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4.2

Lieferumfang

Uberpriifen Sie nach dem Auspacken die Vollstandigkeit und Unversehrtheit der Liefe-
rung.

Im Lieferumfang sind enthalten:

Q Gerat ibaPADU-4-Al-U

Q 2-poliger Steckverbinder zum Anschluss der Stromversorgung
Q 12-poliger Steckverbinder zum Anschluss der Analogsignale
O Handbuch

Sicherheitshinweise

Bestimmungsgemaler Gebrauch

Das Gerat ist ein elektrisches Betriebsmittel. Dieses darf nur fir folgende Anwendun-
gen verwendet werden:

Q Messdatenerfassung und Messdatenanalyse

Q Anwendungen von ibaSoftware-Produkten (ibaPDA-V6) und ibaHardware-
Produkten

Das Gerat darf nur wie im Kapitel , Technische Daten“ angegeben ist, eingesetzt wer-
den.

Spezielle Sicherheitshinweise

Vorsicht!
Offnen Sie nicht das Gerat!
Im Gerat sind keine zu wartende Bauteile enthalten.

Mit dem Offnen des Gerates verlieren Sie Ihren Garantieanspruch.

Hinweis
Reinigung

Verwenden Sie fir die Reinigung des Gerates ein trockenes oder leicht feuchtes
Tuch.

Ausgabe 1.0 m
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5.2

Systemvoraussetzungen

Hardware

Fur den Betrieb:
U DC 24V (£10%) Spannungsversorgung

Zum Parametrieren und Messen
U Rechner mit folgender Mindestausstattung:

= Mind. 1 freier PCI/PCle-Steckplatz (Rechner) oder ExpressCard-Slot (Notebook)
= Mind. 512 MB RAM
» 4 GB freier Festplattenspeicher fiir Messwerte
Auf der iba-Homepage http://www.iba-ag.com finden Sie weitere Informationen
zur Rechner-Austattung.
Q Mind. eine LWL-Eingangskarte vom Typ ibaFOB-D
» ibaFOB-io-D / ibaFOB-io-Dexp
» ibaFOB-2io-D / ibaFOB-2io-Dexp
ibaFOB-2i-D / ibaFOB-2i-Dexp mit Erweiterungsmodul ibaFOB-40-D
ibaFOB-4i-D / ibaFOB-4i-Dexp mit Erweiterungsmodul ibaFOB-40-D
= ibaFOB-io-ExpressCard

Q 2-fach ibaNet LWL-Patchkabel fiir eine bidirektionale Verbindung vom Gerat zum
ibaPDA-Rechner

Software
Q ibaPDA-V6 ab Version 6.31.0

Ausgabe 1.0 9
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6 Montieren und Demontieren
6.1 Montieren
1. Den Hutschienen-Clip an der Riickseite des Gerates oben in die Hutschiene einfliih-
ren und das Gerat nach unten-hinten driicken und in die Hutschiene einrasten las-
sen.
2. Schliefden Sie die Spannungsversorgung DC 24 V mit der richtigen Polaritat an und
stellen eine LWL-Verbindung zum ibaPDA-Rechner her.
6.2 Demontieren
1. Zunachst alle Verbindungen des Gerates entfernen.
2. Mit einer Hand oben an das Gerat fassen. Damit das Gerat spater sicher in beiden
Handen liegt und nicht herab fallt, das Gerat leicht nach unten driicken.
3. Mit der anderen Hand unten an das Geréat fassen und nach vorne-oben ziehen. Das
Gerat 16st sich damit von der Hutschiene.
10
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7 Geratebeschreibung

7.1 Gerateansicht

(1) Betriebszustandsanzeige
2 (2) LWL-Eingang (RX) X11
(3) LWL-Ausgang (TX) X10
3 (4) Status-LEDs Analogkanéale
(5) Drehschalter S1
(6) Stecker fur Spannungsversorgung X14
5 (7) Analogeingange X1

6
7
ibaPADU-4-Al-U
Abbildung 1: Vorderansicht
Draufsicht
Hersteller: iba AG
Support: iba@iba-ag.com
Web: www.iba-ag.com
Stromversorgung: 24V DC+10% /04 A
Produktname: ibaPADU-4-Al-U
iba AG
PS:24V+/-10%0,4A
ibaPADU-4-Al-U
Abbildung 2: Draufsicht

Ausgabe 1.0
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7.2 Anzeigeelemente
Am Gerat zeigen farbige Leuchtdioden (LED) den Betriebszustand des Gerates an.

Betriebszustand

LED Zustand Beschreibung
L1: (gran) Aus keine Versorgungsspannung
Blinkt langsam betriebsbereit
Blinkt schnell Firmware-Update aktiv
An Hochlaufsequenz aktiv
L2: (gelb) An TCP/IP-Telegramm tUber LWL erkannt
L3: (weild) Aus Kein 32Mbit Flex-Signal erkannt
Blinkt (Drehschalter | 32Mbit-Signal erkannt, aber kein gliltiges 32Mbit Flex-
S1#0) Signal
An 32Mbit Flex-Signal erkannt
L4: (rot) Aus Fehlerfreier Betrieb
Blinkt Storung, gerateinterne Applikationen laufen nicht
An Gerat defekt, wenden Sie sich an den iba Support

Zustand Analogeingénge

LED je Kanal Zustand Beschreibung (ca.-Werte)

Aus Spannung < +1% des gewahlten Eingangsbereichs

L26 ... L29 Grin Spannung 1% ... £90% des gewahlten Eingangsbereichs
Gelb Spannung +90% ... £100% des gewahlten Eingangsbereichs
Rot Spannung > +100% des gewahlten Eingangsbereichs

12 Ausgabe 1.0 m
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7.3

7.3.1

7.3.2

7.3.3

Bedienelemente

Lichtwellenleiter-Anschlisse RX/TX
X11 (RX): LWL-Empfangsschnittstelle
X10 (TX): LWL-Sendeschnittstelle

Die Datenubertragung erfolgt im 32Mbit Flex-Modus. Im ibaPDA-V6-System muss eine
LWL-Eingangskarte vom Typ ibaFOB-D oder ibaFOB-Dexp eingebaut sein, um die Da-
ten empfangen und senden zu kénnen.

Die Schnittstellen sind ausgelegt fur Kabel mit 62.5/125 ym Multimode-Fasern mit
ST-Steckern. Geeignete LWL-Patchkabel sind auch bei iba erhaltlich.

Drehschalter S1

Bis zu 15 Gerate mit ibaNet 32Mbit-Flex-Protokoll lassen sich in einer Ringstruktur zu-
sammenschalten. Uber den Drehschalter S1 werden die Gerate adressiert.

Geratenummer in der Kaskade Stellung Drehschalter

nicht zulassig 0
1. Gerat 1
2. Gerat 2
14. Gerat
15. Gerat

U Auslieferungszustand: Drehschalterstellung 1

Spannungsversorgung

Das Gerat ibaPADU-4-Al-U muss mit einer externen Gleichspannung von 24 V +10%
(ungeregelt) mit einer maximalen Stromaufnahme von 0,4 A betrieben werden. Die Be-
triebsspannung sollte ber den mitgelieferten 2-poligen Phoenix Schraubstecker zuge-
fuhrt werden. Auf Wunsch kdénnen bei iba Hutschienen oder Steckernetzteile bestellt
werden.

Ausgabe 1.0 13
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7.4 Analogeingange X1
7.4.1 Filter
Pro Kanal gibt es folgende analoge Filter:
Filtertyp Ordnung Eckfrequenz zuschaltbar /
fest
R/C-Tiefpass | 72 kHz | est
Antialiasing Butterworth 4. 50 kHz nur zusammen
Antialiasing digital 2x8. 1/3 der eingestellten Abtastrate | Zuschaltbar
| RC-Lowpass Antialiasing Antialiasing
| R/C Butterworth
lh,
| analog analog digital
Abbildung 3: Filterstrecke
7.4.2 Anschlussdiagramm / Pinbelegung
Hier kdnnen 4 Eingangssignale (0 ... 3), jeweils zweipolig und potenzialgetrennt, ange-
schlossen werden. Jeder Kanal wird mit Zweidrahttechnik angeschlossen.
] +
e _j; 00
.
3
pd Z| 01
s
+
Ao
Ee
P s
5
> 424V
oV
Abbildung 4: Anschlussdiagramm
14
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Pinbelegung
X1: Pin Anschluss LED
1 Analogeingang 00 +
2 Analogeingang 00 — L26
3 Analogeingang 00 =
4 Analogeingang 01 +
5 Analogeingang 01 — L27
6 Analogeingang 01 =
7 Analogeingang 02 +
8 Analogeingang 02 — L28
9 Analogeingang 02 <+
10 Analogeingang 03 +
11 Analogeingang 03 — L29
12 Analogeingang 03 =

m Ausgabe 1.0 15
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8
8.1

8.2

Systemintegration

Punkt-zu-Punkt-Verbindung

Abbildung 5: Punkt-zu-Punkt-Verbindung mit ibaPDA-Rechner

Das Gerat wird Uber eine bidirektionale LWL-Verbindung an die ibaFOB-D-Karte im
ibaPDA-Rechner angeschlossen. Hieriber werden sowohl Konfigurations- als auch
Prozessdaten Ubertragen. ibaPDA erkennt automatisch das angeschlossene Geréat.

Die maximale Abtastrate von 100 kHz I&sst sich nur mit einer Punkt-zu-Punkt-
Verbindung erreichen. Sollen mehrere Gerate mit 100 kHz erfassen, ist fur jedes Gerat
eine bidirektionale Verbindung zu einer ibaFOB-D-Karte erforderlich.

Ringtopologie

ibaFOB-2io-D

Abbildung 6: Ringtopologie

In einem Ring mit 32Mbit Flex-Protokoll kdnnen bis zu 15 Gerate zusammengeschaltet
werden. Im Ring werden Konfigurations- und Prozessdaten Ubertragen.

In den Ring lassen sich auch andere 32Mbit Flex-fahige Gerate von iba integrieren,
z. B. ibaPADU-S-CM wie im Beispiel oben. Die Adressierung der Gerate im Ring erfolgt
Uber den Drehschalter S1.

Die Datenmenge pro Teilnehmer wird dynamisch verteilt. Je nach der in ibaPDA para-
metrierten Anzahl von analogen und digitalen Signalen und der pro Gerat eingestellten
Zeitbasis wird die Datenmenge durch ibaPDA berechnet. Die maximale Gesamtdaten-
rate wird durch den LWL bestimmt und muss daher durch die Anzahl der Gerate und
Datenmenge pro Gerat in dem Ring geteilt werden. RichtgroRe ist ca. 3000 Bytes pro
ms (Datenmenge pro Analogkanal: 2 Bytes). Die einzelnen Gerate in der Kaskade
kénnen mit unterschiedlichen Zugriffszyklen arbeiten, jedoch mussen diese ein ganz-
zahliges Vielfaches des kleinsten Zyklus sein. Wird die maximale Datenrate berschrit-
ten, so gibt ibaPDA eine Fehlermeldung aus mit dem Hinweis die Zeitbasis zu erhéhen
oder die Datenmenge zu verkleinern. Die maximale Abtastrate von 100 kHz kann im
Ring nicht eingestellt werden, dies ist nur bei einer Punkt-zu-Punkt-Verbindung mog-
lich.

16
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9 Konfiguration in ibaPDA-V6
Fir das Gerat ibaPADU-4-Al-U ist ibpaPDA-V6 Version 6.31.0 oder hoher erforderlich.

9.1 Erste Schritte
1. Starten Sie ibaPDA-V6 und 6ffnen den I/O-Manager.

2. Markieren Sie im Signalbaum (links) den Link der ibaFOB-D-Karte, an dem
ibaPADU-4-Al-U angeschlossen ist. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Link, dann 6ffnet sich ein Untermeni. Wahlen Sie “Autom. Erkennung” aus.

£ iba I/0-Manager

dE | H = & Gruppen Tech
% Algemein I
= ibaFOB-2io-D
K n
B Link tMadul hinzufgen 3
2 Klic |E2 Autorn, Erkennung
=-28§ OFC
g Klicken um Modul arzufiigen ...

ibaPDA erkennt die Baugruppe automatisch und zeigt sie im Signalbaum an.
£ Allgemein
= ibaFOB-2io-D
=B Lirko
YibaPADU-4-4- [1]
= 2
=0 3
=0 4
=0 §
= f
=0 7
=0 8
= g
= 10
=2 1
=0 12
=2 13
= 14
= 15

3. Sie kénnen die Baugruppe auch manuell hinzufligen. Klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf den Link der ibaFOB-D-Karte, mit dem die Baugruppe verbunden
werden soll und wahlen “Modul hinzufligen” und aus der angezeigten Liste
“ibaPADU-4-Al-U” aus.

B oo
= B8 baFOB-2icD baFQB-2ig-D

=] r
B Link’— Maodul hinzufiigen 3 | & DODCSM
e Klicki B2 Autom, Erkennung B Dig40
=8 ore B OPMes
i Klicksn um Modul arzufiigen .. P
T Playback B  Fob Fast module c}
=-¥s TCPAP Modbus Server B seneric flex |
i Klicken urmn Modul anzufiigen ... 1
- B¢ TCP/IP Modbus-Client By ibabr-can
BC Modbus master [2) By ibaBM-COL-8i-o I
’Tc: Modbus master [3] ;
baBM-DDCS
BC Modbus master [37) @ b I
BE Modbus master [35) B ibabr-DPM-S 1
g Klicken umn Modul anzufiigen ... B  ibaBM-DPM-S-64 I
(= foe Wirtuell . [ L
Foe Vittuell [0) oy CE I
TF Antriebstatus (4] B ibaBr-siLink I
# |b§QPaneI Eingahe (5] B ibalink-in-embedded i
Ly Trigger madule (7) o 3
B Klicken umn Modul anzufiigen ... B ibalink-vrE
Micht abgehildet [0 ibalink-vME (P2P)
ibahet750
ibahet750-6M-0
By ibaPacot
g ibaPADU-4-AI-U
[
% ibaPADU-3-CM
=

Anschliel3end wird die Baugruppe im Signalbaum angezeigt.

& Ausgabe 1.0 17
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Verschieben Sie die Baugruppe mit gedriickter Maustaste auf die Adresse (Link 1 —
15 unter dem Gerat), die mit dem Drehschalter S1 am Gerat eingestellt ist.
Stellung 1 — F entspricht Adresse 1 — 15.

4. Parametrieren Sie das ibaPADU-4-Al-U-Modul im 1/O-Manager:

9.2 ibaPADU-4-Al-U — Register ,,Allgemein®

i# iba I/0-Manager
B = Ej el 2] [% |Hardware | Gruppen Technostring  Alarme

w-LF Allgemein ~

= ibaFOB-2Zio-D
=B Link0 : = =
f b ibaPADL-4-41-0 1] b Allgemein N, Analog @ Diagnose

=22 B Basic
=0 3 Use name as prefiz True
04 E Grundeinstelhmgen
=0 5 Yeregel False
=2 B Alliviert True
el Name ibaPADU-4-A1-U
pe-bs Modul M. 1
=03 Zeithasis 0.01 ms
=2 10 E Verbindung
=0 11
] :|I§ Automatizch aktivieren/deakti False
=0
=0 14
=2 15 S S

® B Lk Zestbass

Diese Eigenschaft spezifiziett die Erfassungszeitbasiz [in ms),

iy Klicken um Madul anzufiigen .. die fiir dieses Modul verwendet wird,

=285 oFC

i Klicken um Modul anzufiigen ...
[ H Playback
=5 TCPAP Modbus Server

i Klicken um Modul anzufiigen ...
=-YE TCPAP Modbus-Client

UE Modbus master (2]

e Modbus master [3)

WE Modbus master [37] Eonfiquration aus dern Gert lesen
WE Modbus master (38) Eonfiguration ins Gerat schreiben

£ Klicken um Modul anzufiigen ...
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Abbildung 7: ibaPADU-4-Al-U — Register ,Allgemein®

Basic
Q Use name as prefix

Wenn TRUE ausgewahlt ist, wird der Modulname den Signalnamen dieses Moduls
als Prafix vorangestellt.

Grundeinstellungen

Q Verriegelt
Ein verriegeltes Modul kann nur durch berechtigte Benutzer verandert werden.

Q Aktiviert
Die Datenerfassung wird fir dieses Modul aktiviert (True).

U Name
Hier kbnnen Sie einen Modulnamen eingeben.

Q Modul Nr.
Modulnummer zur eindeutigen Referenzierung von Signalen, z. B. in Ausdrucken
und ibaAnalyzer. Die Modulnummer wird von ibaPDA automatisch in aufsteigender
Reihenfolge vergeben, kann aber vom Benutzer verandert werden.

Q Zeitbasis
Spezifiziert die Erfassungszeitbasis in ms, die fur ibaPADU-4-Al-U verwendet wird.
Sie kdénnen hier kleinere Zeiten als die allgemeine Erfassungszeitbasis einstellen,
es sind Zyklen bis zu 0,01 ms mdglich.
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9.3

Verbindung
O IP-Adresse
IP-Adresse fiir die 32Mbit Flex-Kommunikation des Gerats (nicht veranderbar)

O Automatisch aktivieren/deaktivieren
Wenn TRUE ausgewabhlt ist, wird das Starten der Erfassung trotz eines fehlenden
Gerates ausgefiihrt.

Weitere Funktionen

Q Konfiguration ins Gerat schreiben
Ubertragt die aktuelle Konfiguration ins Gerat

U Konfiguration aus dem Gerat lesen
Liest die zuletzt gespeicherte Konfiguration aus dem Gerat

Geanderte Einstellungen werden mit einem Klick auf <OK> oder <Ubernehmen> (iber-
nommen.

ibaPADU-4-Al-U — Register ,Analog”

=£ iba I/D-Manager

1 3 55 [ 2] % |Hardwars | Gruppen Technostring  alarme | Sy (55

£} Allgemein -~ | A A 3

= B8 ibaFOE-Zio Dl I- DU-4" l"'u I “

=B Link0 3 £
o ibaPADLI-4-A0-L1 (1] b Lllgemein A Analog <@ Diagnose
] Narne Einheit Input range | Min Max Filter Akkly | Isbwert

=0 3 1} Ennalog 1 W = v] 3 I
=0 4 1 Analog 2 ¥ +5,0Y 5 5 48
o5 | | |
i 2 Analog 3 ¥ £50% 5 5 9
07 3 | Analog 4 i +5,0Y 5 5 55
=0 g
=2 9
=0 10

Abbildung 8: ibaPADU-4-Al-U — Register ,Analog*

0 Name
Sie kdnnen einen Signalnamen eingeben und zusatzlich zwei Kommentare, wenn

Sie auf das Symbol im Feld Signalnamen klicken.

U Einheit
Hier kdnnen Sie eine physikalische Einheit eintragen, Voreinstellung ,V*.

U Input range
Aus einem Dropdown-Menu kdnnen Sie fur jedes Signal den Bereich fur den Ein-
gangspegel auswahlen.
Input range | M

o
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Q

Min
Hier kdnnen Sie eine Messbereichsuntergrenze definieren. Der analoge Span-
nungsnormpegel von -5 V wird einer physikalischen Grofde von z. B. -100 V zuge-

ordnet.

& Allgennein %Analog & Diagnose
Marne Einheit Input range | Min Mazx

u] 5 @

1 5
#1 |5 Y Y1 |100

2 yit---- . 5

3 w2 : [ Summetrizch 5
K2 |-B W Y2 |-100

- _|r|2
B+ 0K | [ Abbrechen

Max
Hier kdnnen Sie eine Messbereichsobergrenze definieren. Der analoge Span-
nungsnormpegel von +5 V wird einer physikalischen Grofie von z. B. +100 V zuge-

ordnet.

Filter
Hier kdnnen Sie die Antialiasing-Filter (analog und digital) zuschalten.

Aktiv
Nur aktivierte Signale werden erfasst.

Istwert
Anzeige des aktuell erfassten Wertes (nur verfiigbar, wenn die Messung lauft).

Weitere Spalten kénnen Sie mit dem Kontextmen (rechter Mausklick in der Kopf-
zeile) anzeigen oder verbergen.

20
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9.4 PADU-4-Al-U — Register , Diagnose*

:2 iba If0-Manager |z|[E|rz]
1 5 73 [d 21 3 |Hardware | Gruppen Technostring  Alarme | 3 L

w- L% Allgemein ~
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b Allgemein _r\u Analog | <@ Diagnose

=0 2 Allgemnein
=0 3 '—'I —|

0.4 Hardware-\ersion: Im FPGAAersion: ! w1.01.0014

=0 & Firrnware-Yersion: ivD1.D1.DD1 i S eriennummer: iDDDDDB |
o0 § |ttty | |

= 7 Firrnweare schreiben ] [ Auf werkseinztellungen zuricksetzen ]
=0 8
=0 3
= 10

Abbildung 9: Modul PADU-4-Al-U — Register ,Diagnose”

Im Register ,Diagnose* finden Sie Informationen zur Hardware-, Firmware- und FPGA-
Version und Seriennummer des Gerats.

O Firmware schreiben
Mit diesem Button ist es mdglich, Firmware-Updates durchzuflihren. Wahlen Sie
im Browser die Updatedatei ,padu4_v[xx.yy.zzz].iba“ aus und starten Sie das Up-
date mit <Ok>.

Wichtiger Hinweis

Dieser Vorgang kann einige Minuten dauern und darf nicht unterbrochen werden. Nach
einem Update erfolgt automatisch ein Neustart des Gerats.

O Auf Werkseinstellungen zurticksetzen
Mit diesem Button werden alle Einstellungen auf die Werkseinstellungen zurtickge-
setzt, nachdem Sie folgende Abfrage mit <Yes> bestétigt haben.

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

L ] "_\ Sind Sie sicher, dass Sie das Gerat auf seine Werkseinstellungen zuricksetzen wollen?
L

[ Yes ] | mo |

Anschlie3end erhalten Sie folgende Meldung und das Gerat fihrt nach Abschluss
automatisch einen Neustart durch:

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

1 ) Gerdt wurde erfolareich auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt
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10 Technische Daten
10.1 Hauptdaten
Hersteller iba AG, Deutschland
Bestellnummer 10.121000
Beschreibung Eingangsmodul mit 4 schnellen analogen Span-
nungseingangen
Analogeingange
Anzahl 4
Ausflhrung Galvanisch getrennt, single ended
Auflésung 16 Bit
Filter R/C-Tiefpass 72 kHz (dauerhaft)
Analoger Antialiasing Butterworth 4. Ordnung
50 kHz und
digitaler Antialiasing Filter, Eckfrequenz 1/3 der ein-
gestellten Abtastrate, nur zusammen zuschaltbar
Eingangssignalpegel +250 mV; £500 mV; 1 V; £2,5V; 5 V; 10 V;
124 V
Eingangsimpedanz 100 kQ
Abtastrate Max. 100 kHz, frei einstellbar
Frequenzbereich 0 Hz bis 50 kHz
Genauigkeit < 0,1 % vom Gesamtmessbereich (1 V; £2,5V;
+5V; £10 V; £24 V)
< 0,5 % vom Gesamtmessbereich (£ 250 mV;
1500 mV)
Potenzialtrennung
Kanal-Kanal AC 1,5 kV
Kanal- AC 1,5kV
Gehause/Spannungsversorgung
Anschlusstechnik 12-polige Buchse (Phoenix); 3,81 mm
Stecker mit Schraubanschlissen (0,14 mm? bis
1,5 mm?) verschraubbar, beiliegend
Versorgung, Bedien- und Anzeigeelemente
Lichtwellenleiter 2 ST-Steckverbinder (62,5 uym / 125 ym)
Lichtwellenleiter-Kabel Max. 2000 m, ohne Repeater
ibaNet-Protokoll 32Mbit Flex (bidirektional), gleichzeitig nutzbar fur
Daten, Einstellungen und Service (z. B. Updates)
Spannungsversorgung DC 24 V (£10%)
22
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Leistungsaufnahme

Anzeigen

Max. 10 W
4 LEDs fiir Betriebszustand des Geréates

4 LEDs fiur Zustand der Analogeingange

Einsatz- und Umgebungsbedingungen

Kihlung
Betriebstemperaturbereich
Lagertemperaturbereich
Transporttemperaturbereich
Montage

Aufstellh6he

Feuchteklasse nach DIN 40040
Schutzart

Zulassungen/Normen

Abmessungen und Gewicht

Abmessungen (Breite x HOhe x

Passiv

0 °C bis +50 °C

-25 °C bis +65 °C

-25 °C bis +65 °C
Hutschienen-Montage, senkrecht
Bis 2000 m

F, keine Betauung

IP20

EMV: EN 61326-1

FCC part 15 class A

37 mm x 188 mm x 141 mm

Tiefe)
Gewicht ca. 1,1 kg
(inkl. Verpackung und Handbuch)
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10.2 Malblatt
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Abbildung 10: Mafblatt ibaPADU-4-Al-U
155
@] O N
@]
ibaPADU-4-Al-U

(Mafke in mm)

Abbildung 11: MaRblatt ibaPADU-4-Al-U mit Kabel
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Support und Kontakt
Support

Telefon: ~ +49 911 97282-14
Telefax:  +49 911 97282-33
E-Mail: support@iba-ag.com

Hinweis

Wenn Sie Support bendétigen, dann geben Sie die Seriennummer (iba-S/N) des Pro-
duktes an.

Kontakt

Zentrale

iba AG

Kdnigswarterstralie 44

90762 Farth

Deutschland

Tel.: +49 911 97282-0
Fax: +49 911 97282-33
E-Mail: iba@iba-ag.com

Kontakt:  Harald Opel

Regional und weltweit

Weitere Kontaktadressen unserer regionalen Niederlassungen oder Vertretungen fin-

den Sie auf unserer Webseite

www.iba-ag.com.

Ausgabe 1.0
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