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ibaLogic v5.0.5 Neue Funktionen

1 Unterstlitzung der neuen Signale und Berechnungen fir
ibaMS4xUCO

Ab PADU-S-IT2x16 Firmware-Version 02.12.005 kénnen zusétzliche Messparameter
eingestellt werden (Mode2:Perioden/Frequenzumrechnung) : minimale Messzeit, erforderliche
Perioden und Timeout.
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Abbildung 1: Theorie: Periode / Frequenz mit zusatzlichen Parametern

Die minimale Messzeit definiert die Zeitdauer, nach der der Messwert fir Frequenz
aktualisiert wird. Die Frequenzmessung startet bei der ersten steigenden Flanke und endet
bei der steigenden Flanke, die nach dem Ablauf der minimalen Messzeit auftritt. Wahrend der
Messzeit kénnen mehrere Perioden durchlaufen werden, dabei wird der Mittelwert der
Frequenz ermittelt. Gleichzeitig kann eine Periodenanzahl vorgegeben werden, Uber die der
Mittelwert ermittelt wird. Wird die Periodenanzahl wahrend der Mindestmessdauer nicht
erreicht, wird die Messdauer verlangert bis die erforderliche Periodenanzahl erreicht wird. Es
mussen also beide Bedingungen (minimale Messdauer und erforderliche Perioden) erfiillt
werden, dann wird der Frequenzmesswert aktualisiert.

Mit einem Timeout kann die Messung unterbrochen werden, falls beispielsweise in der
angegebenen Messzeit keine steigende Flanke erkannt wird. Der Timeout beginnt mit der
minimalen Messzeit, muss jedoch grol3er sein als die minimale Messzeit. Wenn nun die
Messzeit den Timeout Uberschreitet, wird die Frequenz auf ,0“ gesetzt. Die Messung beginnt
wieder bei der nachsten steigenden Flanke. Wird der Timeout auf ,,0“ gesetzt, ist kein Timeout
aktiviert.

In der Default-Einstellung wird die Messung wie in Abbildung 1 skizziert ausgefihrt.
Defaultwerte sind:

= Minimale Messzeit = 0 us
= Erforderliche Perioden = 1

= Timeout = 0 us.
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Neue Funktionen ibaLogic v5.0.5

Im ,Quadrature Mode* wird immer nur von einer zur nachsten Flanke gezahlt, siehe Abbildung
2. Wird im ,Quadrature Mode“ gemessen, missen die Messergebnisse entsprechend
umgerechnet werden:
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Abbildung 2: Theorie: ,Quatrature Mode*

Die gemessene Frequenz lasst sich mit Hilfe eines virtuellen Moduls in die Einheit
~,Umdrehungen pro Minute“ umrechnen.

i Klicken, um Modul anzufigen A
|ﬂ S7-¥plorer

...... L Klick: X Modul ufu
iy Kicken. um Mod anafigen (e ™) o "\ Analog| I Digital |

ol ibzinSpectra
L.l Mlicken, um Modul anzufiigen Mame Ausdruck Einheit Aktiv  Istwert

wnr Playback 0 Fi | ([Channel 0: Frequency]/<Impulse pro Umdrehung=)*60 ikl U/min
Foo Virtuel
H £ ’ v
A el (D) * Lz :

‘g Kicken, um Modul anzufiigen

416 w



ibaLogic v5.0.5

Neue Funktionen

Beispiel ibaLogic:

Der Kanal 1 ist als Mode2 parametriert. Damit gibt es fiir diesen Kanal die erwéhnten Ausgange, um

diese Werte zu setzen.

2B X2 jbaMSdxlco

f} Inputs
=3 Outputs

----- ™ ¥2_DebType_Ch00
----- ™+ ¥2_DebType_Ch01
----- ™, ¥2_DebType_Ch02
----- ™ ¥2_DebType_Ch03
----- ™, ¥2_DebType_Chl4
----- ™ ¥2_DebType_Ch05
----- ™ ¥2_DebType_Ch06
----- "+ %2_DebType_ChO7
----- M+ X2 _DebTime_Ch00
----- ™+ X2_DebTime_Ch01
----- M+ X2 _DebTime_Ch02
----- ™+ X2 _DebTime_Ch03
----- M+ X2 _DebTime_Chi4
----- ™+ X2 _DebTime_Ch05
----- ™+ X2 _DebTime_Ch0&

- ¥2_ MinTime_Ch01
-y ¥2 Timeout ChO1

. ./ _Timeout_Chi

----- Il %2_Do_choo
----- I %2 _Do_chot
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Neue Funktionen ibaLogic v5.0.5

2 Neuer Parameter am DatFileWrite Baustein

RENAME_AFTER_CLOSE erlaubt, dass beim Schlieen des DatFiles nochmal nachgesehen
wird, ob ein neuer Name am FILE_NAME Eingang anliegt. Dieser wird dann Gbernommen,
wenn der Parameter RENAME_AFTER_CLOSE auf TRUE gesetzt ist.

FILEINFC ' Dat_File_Write_1 ™

TECHNO _STRING FILE_NAME

DISABLECOMFRESSION [ - SAMPLE_TIME SUM_VALUES_STORED
—( RENAME_AFTER_CLOSE FLUSH_TIME

m OFFSET_STARTTIME
ASYNC_ACCESS
STORE_FILE
STORE_VALUES LAST ERROR_STRING
FF_EMAB

FF_COMMAND

[~ FILE_INFC FILE_IS_OFEMN
DATA

LAST_ERROR_CODE
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