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1 Zu dieser Dokumentation

Diese Dokumentation beschreibt die Funktion und Anwendung der Software-Schnittstelle

ibaPDA-Interface-CAN.

Andere Dokumentation

Diese Dokumentation ist eine Ergdnzung zum ibaPDA-Handbuch. Informatio-
nen Uber alle weiteren Eigenschaften und Funktionen von ibaPDA finden Sie im

ibaPDA-Handbuch bzw. in der Online-Hilfe.

1.1 Zielgruppe und Vorkenntnisse

Diese Dokumentation wendet sich an ausgebildete Fachkrafte, die mit dem Umgang mit elekt-
rischen und elektronischen Baugruppen sowie der Kommunikations- und Messtechnik vertraut
sind. Als Fachkraft gilt, wer auf Grund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen
sowie Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen die lGbertragenen Arbeiten beurteilen und
mogliche Gefahren erkennen kann.

Fiir den Umgang mit ibaPDA-Interface-CAN sind folgende Vorkenntnisse erforderlich bzw. hilf-
reich:

m Grundkenntnisse ibaPDA

m Kenntnis von Projektierung und Betrieb des betreffenden Messgerats/-systems

1.2 Schreibweisen

In dieser Dokumentation werden folgende Schreibweisen verwendet:

Aktion Schreibweise

Menibefehle Meni Funktionsplan

Aufruf von Menlbefehlen Schritt 1 — Schritt 2 — Schritt 3 — Schritt x
Beispiel:
Wahlen Sie MenU Funktionsplan — Hinzufligen —
Neuer Funktionsblock

Tastaturtasten <Tastenname>

Beispiel: <Alt>; <F1>

Tastaturtasten gleichzeitig driicken <Tastenname> + <Tastenname>

Beispiel: <Alt> + <Strg>

Grafische Tasten (Buttons) <Tastenname>

Beispiel: <OK>; <Abbrechen>
Dateinamen, Pfade Dateiname, Pfad

Beispiel: Test .docx
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1.3 Verwendete Symbole

Wenn in dieser Dokumentation Sicherheitshinweise oder andere Hinweise verwendet werden,
dann bedeuten diese:

Gefahr!
Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die unmittel-
bare Gefahr des Todes oder der schweren Kérperverletzung!
m Beachten Sie die angegebenen Malinahmen.

Warnung!
Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche
Gefahr des Todes oder schwerer Kérperverletzung!
m Beachten Sie die angegebenen Mallinahmen.

Vorsicht!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche
Gefahr der Korperverletzung oder des Sachschadens!

m Beachten Sie die angegebenen Malinahmen.

Hinweis
° Hinweis, wenn es etwas Besonderes zu beachten gibt, wie z. B. Ausnahmen von
1 der Regel usw.

Tipp

Tipp oder Beispiel als hilfreicher Hinweis oder Griff in die Trickkiste, um sich die
Q Arbeit ein wenig zu erleichtern.

Andere Dokumentation

Verweis auf erganzende Dokumentation oder weiterfiihrende Literatur.
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2 Systemvoraussetzungen

Folgende Systemvoraussetzungen sind fir die Verwendung der Datenschnittstelle CAN
erforderlich:

Software
m ibaPDA v8.12.0 oder hoher

m Lizenz fur ibaPDA-Interface-CAN
flr bis zu 2 Verbindungen zu Ethernet/CAN-Gateways

Bei mehr als 2 Verbindungen bendtigen Sie zusatzliche one-step-up-Interface-CAN-Lizenzen
fir jeweils 2 weitere Verbindungen. Insgesamt sind bis zu 256 Verbindungen maglich.

In der ibaPDA-Dokumentation finden Sie weitere Anforderungen an die Computer-Hardware
und die unterstitzten Betriebssysteme.

Hardware
Aktuell werden folgende Ethernet/CAN-Gateways unterstiitzt:

m CAN-Ethernet-Gateway (2-kanalig) von iba (Art.-Nr. 19.000040)

m EtherCAN CI-ARM9/RMD-IBA von EMS Thomas Wiinsche (Art.-Nr. 12-20-383-20)
Ethernet/CAN-Interface mit 32-Bit Mikrocontroller (ARM9-Core) und zwei internen
CAN-Controllern, vorkonfiguriert fir iba AG

Lizenzinformationen

Bestell-Nr. Produktbezeichnung Beschreibung

31.001027 ibaPDA-Interface-CAN ibaPDA-Datenschnittstelle fir den An-
schluss von CAN-Gateways, bis zu 2 Verbin-
dungen moglich

31.101027 one-step-up-Interface- Erweiterungslizenz fir 2 weitere Verbin-
CAN dungen

Maximal 256 Verbindungen moglich
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3 CAN-Schnittstelle

Die CAN-Schnittstelle ist geeignet fur die Datenerfassung von einem CAN-Bus (Controller Area
Network) als Datenquelle. Die Schnittstelle wurde als Nachfolge zum Gerat ibaBM-CAN entwi-
ckelt und ersetzt dieses.

Aktuell werden folgende Ethernet/CAN-Gateways unterstitzt:

m CAN-Ethernet-Gateway (2-kanalig) von iba (Art.-Nr. 19.000040)
m EtherCAN CI-ARM9/RMD-IBA von EMS Thomas Wiinsche (Art.-Nr. 12-20-383-20)

Ethernet/CAN-Interface mit 32-Bit Mikrocontroller (ARM9-Core) und zwei internen
CAN-Controllern, vorkonfiguriert fir iba AG

Andere Dokumentation

Weiterflihrende Informationen zum Gateway finden Sie auf der Website des
Herstellers: https://www.ems-wuensche.com

3.1 Systemtopologie

Mithilfe eines CAN-Ethernet-Gateways wird die Verbindung zwischen CAN-Bus und ibaPDA her-
gestellt. Somit kann ibaPDA-seitig einfach die Ethernet-Netzwerkschnittstelle genutzt werden.

EtherCAN
CAN device ibaPDA
Gateway

CAN L
]

0 — |5 ||
-

Das Gerat hat zwei CAN-Bus-Anschliisse, sodass mit einem Gerat die Kommunikation mit zwei
CAN-Bus-Netzwerken moglich ist. Die Schnittstellenlizenz erlaubt bis zu zwei Verbindungen.

Ethernet

Fir eine leichtere Konfiguration der Messdaten bietet die Schnittstelle eine automatische Erken-
nung von aktiven CAN-Bus-Geraten.

Ausgabe 1.0 7 @


https://www.ems-wuensche.com/products/ethernet-can-gateway-ethercan-ci-arm9-rmd/

ibaPDA-Interface-CAN CAN-Schnittstelle

3.2 Konfiguration und Projektierung in ibaPDA

Nachfolgend ist die Projektierung in ibaPDA beschrieben. Wenn alle Systemvoraussetzungen
erfillt sind, bietet ibaPDA im Schnittstellenbaum des I/0O-Managers die Schnittstelle CAN an.

3.2.1 Einstellungen der Schnittstelle

Die Schnittstelle hat folgende Funktionen und Konfigurationsmoglichkeiten:

o _ _ _ _ _ _ o o
DEEERNR-00 B EIER

o o | |
Gruppen ] Aligemein l B .
[ERTTICAN [J Alle Werte auf null setzen, wenn die Verbindung zum Gerdt unterbrochen wird Protokolldatei Gffnen
iob * Klicken, um Modul anzufiigen ... B Efassung starten, auch wenn ein Gerat nicht emeichbar ist Statistikc zunicksstzen
* MName Adresse Fehler Machrichten CAN-IDs
L] 0 ? ? ? ? ?
i ? ? ? ? ?
. (H
4 2 ? ? ? ? z
. | s ? ? ? ? ?
- ? ? ? ? ?
5 ? z ? 2 Fl
5 ? ? ? ? ?
il 7 ? ? ? ? ?
s ? 2 2 2 2
9 2 2 ? iy 2
10 ? ? ? ? ?
11 7 ? ? ? 7
12 2 2 ? iy 2
13 ? ? ? ? ?
N R

Alle Werte auf null setzen, wenn Verbindung zum Gerat unterbrochen wird

Wenn diese Option aktiviert ist, werden alle gemessenen Werte eines Gerats auf den Wert Null
gesetzt, sobald die Verbindung verloren geht. Ist diese Option deaktiviert, dann behalt ibaPDA
den bei Verbindungsabbruch letzten gliltigen Messwert im Speicher.

Start der Erfassung, auch wenn ein Gerat nicht erreichbar ist

Wenn diese Option aktiviert ist, wird die Erfassung starten, auch wenn ibaPDA die Verbindung
zu einem Gerat nicht herstellen konnte oder ein Fehler in der Konfiguration besteht. Anstatt ei-
nes Fehlers wird eine Warnung im Prifungsdialog ausgegeben. Wenn das System ohne Verbin-
dung zum Gerat gestartet wurde, dann wird ibaPDA in regelmaligen Abstanden versuchen eine
Verbindung zum Gerét herzustellen.

<Protokolldatei 6ffnen>
Meldungen, die sich auf die Schnittstelle beziehen, werden in eine separate Protokolldatei ge-
schrieben. Zum Offnen der aktuellen Protokolldatei, klicken Sie auf <Protokolldatei 6ffnen>.

<Statistik zuriicksetzen>
Uber diesen Button kdnnen Sie die berechneten Zeitwerte und den Fehlerzihler in der Tabelle
auf O setzen.
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Verbindungstabelle

Die Tabelle zeigt flir jede Verbindung den Verbindungsstatus, die aktuellen Werte fiir die
Aktualisierungszeit (Istwert, Mittelwert, Min. und Max.) sowie die DatengréRe. AuRerdem fin-
den Sie hier einen Fehlerzahler fiir die einzelnen Verbindungen wahrend der Messung.

Verbindungstabelle
Die Tabelle zeigt fiir jede Verbindung den Verbindungsstatus, die Anzahl der empfangenen
Nachrichten und einen Fehlerzahler fiir die einzelnen Verbindungen wahrend der Messung.

Fur weitere Informationen zur Verbindungstabelle, siehe @A Verbindungstabelle, Seite 17.

3.2.2 Modul hinzufiigen

Fligen Sie fur jede CAN-Verbindung ein Modul CAN hinzu.

Vorgehen

1. Klicken Sie auf den blauen Link Klicken, um Modul anzufiigen, der sich unter jeder
Datenschnittstelle im Register Eingdnge oder Ausgdnge befindet.

2. Wahlen Sie im Dialogfenster den gewilinschten Modultyp aus und vergeben Sie bei Bedarf
einen Namen Uber das Eingabefeld.

3. Bestatigen Sie Ihre Auswahl mit <OK>.

e Modul hinzufigen *

Mame :  CAN|

Madul Typ :

= Ordner
CAMC AN
Qﬁb Diagnose

e
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3.23 Allgemeine Moduleinstellungen

Um ein Modul zu konfigurieren, markieren Sie es in der Baumstruktur.

Alle Module haben die folgenden Einstellmoglichkeiten.

|| ean Aligemein | & Verbindung |7 Analog | I Digtal |

w Grundeinstellungen
Modultyp CAN

“erriegelt Kein
Aktiviert True
Name CAN
Kommentar

Modul Mr. i
Zeithasis 10 m=

Modulname als Prafix ven False
v  Modul Strubkdur

Anzahl Anslogsignale 32

Anzahl Digitalsignale 32

MName
Der Name des Moduls

Grundeinstellungen

Modultyp (nur Anzeige)
Zeigt den Typ des aktuellen Moduls an.

Verriegelt
Sie kdnnen ein Modul verriegeln, um ein versehentliches oder unautorisiertes Andern der Ein-
stellungen zu verhindern.

Aktiviert
Aktivieren Sie das Modul, um Signale aufzuzeichnen.

Name
Hier konnen Sie einen Namen fir das Modul eintragen.

Kommentar
Hier konnen Sie einen Kommentar oder eine Beschreibung zum Modul eintragen. Dies wird
dann als Tooltip im Signalbaum angezeigt.

Modul Nr.
Diese interne Referenznummer des Moduls bestimmt die Reihenfolge der Module im Signal-
baum von ibaPDA-Client und ibaAnalyzer.

Zeitbasis
Alle Signale dieses Moduls werden mit dieser Zeitbasis erfasst.

Modulname als Prifix verwenden
Diese Option setzt den Modulnamen zusatzlich vor den Signalnamen.
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Modulstruktur

Anzahl Analogsignale/Anzahl Digitalsignale

Stellen Sie die Anzahl der konfigurierbaren Analogsignale bzw. Digitalsignale in den Signaltabel-
len ein. Der Standardwert ist jeweils 32. Der Maximalwert betragt 1000. Die Signaltabellen wer-
den entsprechend angepasst.

3.2.4 Verbindungseinstellungen
Im Register Verbindung konfigurieren und testen Sie die Verbindung zum jeweiligen CAN-Gate-
way.

E-'ll;"(ll;-l\-'lanagerl . . . . . . - . : O x
DEEBEENE-BN|BRBIEHB

Eingange ] Pusgange ] Analytikc CAN (6)
Gruppen ] Allgemein
= -con CAN e Algemein | 4 Verbindung [ Anabg |1 Digtal |
T C AN (5) Verbindung
* Klicken, um Modul anzufigen ... Adresse: 192 Test
L] Port: fs03 2 CAN-Timeout: 10 2 s
b [+| [Connecting ta 192100
. | [Successfully connected to 192100
Version: BEtherCAN Server V1.1.15
Serial number: 0000307
Found 8CAN IDs
CAN |D: DxODCFO0300 Data: 8byte
CAN ID: 0=0CF00400 Data: 8 byte
4| |CAN |D: 0xOCFEGC00 Data: 8 byte
['||CAN 1D: 0x 18FECADD Data: 8byte
CAN ID: 0x 18FEE900 Data: 8 byte
CAN ID: Ox 1BFEEEQQ Data: 8 byte
CAN ID: Ox 18FEF500 Data: 8byte
CAN ID: Ox 18FEF600 Data: 8byte
il|III|III|III|III|III|III|III| :
0 256 512 768 102412801536 1792 oo 197 e =)
Verbindung

Adresse
Geben Sie die IP-Adresse oder den Hostnamen des CAN-Gateways an.

Port
Port, Gber den ibaPDA Daten empfangen soll

CAN-Timeout

Hier konnen Sie den Wert fir die Wartezeit (Timeout) in Sekunden bei Verbindungsaufbau und
Lesezugriffen einstellen. Wenn die hier eingestellte Zeit Giberschritten ist, erklart ibaPDA das Ge-
rat fur nicht erreichbar.

<Test>

Wenn Sie auf den Button klicken, wird die Verbindung zur angegebenen IP-Adresse getestet.
ibaPDA versucht aullerdem, die angegebenen Ports zu 6ffnen und einige Informationen aus
dem Gerat zu lesen.

ibaPDA scannt den Bus fiir 3 Sekunden und zeigt die gefundenen CAN-IDs an. Wenn Sie auf eine
der CAN-IDs klicken, fragt ibaPDA, ob Sie analoge Signale fir die Daten der CAN-ID hinzufiigen
mochten.

Fur weiterfiihrende Informationen siehe @ Signalkonfiguration, Seite 12.
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3.2.5 Signalkonfiguration

In den Registern Analog und Digital nehmen Sie die Signalkonfiguration fiir die CAN-Gateways
Vvor.

Andere Dokumentation

Ausfihrliche Beschreibungen zu den Spalten und zum Ausfiillen der Signaltabel-
len finden Sie in der Dokumentation zu ibaPDA.

Register Analog und Digital
=+ .I.f(.:)-Manager - . O
PO EEEAR-DERGEE

e
s ) o [ | Verindung | " Analog | I Digi
55-€AH CAN lgemein indung log igital I
[ m Name Einheit ~ Gain Offset CAN-ID Adresse Bit-Nr. Lange (Bit) Datentyp Aktiv Istwert
el Micken, um Modul anzufiigen .. 0 Accelerator Pedal 1 Low Idie Switch 1 o oxcronzon 0 0 2/BYTE 3
: 1 Accelerator Pedal Kickdawn Switch 1 0 OxCFO0300 0 2 2 BYTE 3
g 2 Road Speed Limit Status 1 0 OxCFO0300 0 4 2 BYTE 3
. 3 Accelerator Pedal 2 Low Tdle Switch 1 0 OxCFO0300 ] 3 2 BYTE 3
4 Accelerator Pedal Position 1 1 0 OxCFO0300 1 o & BYTE ®
5 Engine Percent Load At Current Speed 1 0 OxCFO0300 2 o & BYTE 255
§ Remote Accelerator Pedal Position 1 0 OxCFO0300 3 o & BYTE 255
7 Accelerator Pedal Position 2 1 0 DxCFO0300 4 0 8 BYTE 255
8 Vehicle Acceleration Rate Limit Status 1 0 DxCFO0300 5 0 2 BYTE 3
3 Actual Masimum Available - Percent T, 1 0 DxCFO0300 3 0 16 BYTE 255
10 Engine Torgue Mode 1 0 DxCFO0400 0 0 4 BYTE 15
11 Driver's Demand Engine - Percent Tor 1 0 DxCFO0400 1 0 & BYTE 255
12 Actual Engine - Percent Tarque 1 0 OxCFOD400 2 0 8 BYTE 255
13 Engine Speed 1 0 OxCFOD400 3 0 15 BYTE 192
14 Source Address of Controling device 1 0 OxCFOD400 5 0 8 BYTE 255
15 Engine Starter Made 1 0 OxCFOD400 5 4 3 BYTE 240
16 Engine Demand —Percent Torque 1 0 OxCFOD400 7 0 8 BYTE 255
17 Driver 1 working state 1 0 OxCFE&COO ] o 3 BYTE 7
18 Driver 2 working state 1 0 OxCFESCOO o 3 3 BYTE 7
15 vehide motion 1 0 OxCFE&COO ] 3 2 BYTE 3
20 Driver 1Time Related States 1 0 OxCFESCOO 1 o 4 BYTE 15
21 Driver card, driver 1 1 0 OxCFE&COO 1 4 2 BYTE 3
22 Vehicle Overspeed 1 0 OxCFESCOO 1 & 2 BYTE 3
23 Driver 2 Time Related State 1 0 OwCFEECHN 2 n 4 BYTE [ 15
F O I B By B B B B B By B B | - e | [ e ||
256 512 768 1024 1280 1536 1792 @ J
Name

Eingabe eines aussagekraftigen Klartextnamens als Signalbezeichnung

Einheit (nur Analogsignale)
Eingabe einer physikalischen Einheit fiir das Signal

Sie kdnnen maximal 11 Zeichen eingeben, das Feld wird nur als Kommentarfeld betrachtet. Die
Einheit erscheint immer in Verbindung mit einer numerischen Anzeige der Werte.

Gain, Offset (nur Analogsignale)
Angabe von Gain (Verstarkung) und Offset (Signalwert im Nullpunkt) zur Skalierung der einge-
henden Werte

Diese Werte beschreiben eine lineare Kennlinie fiir die Skalierung zur Umrechnung in physika-
lische Einheiten. Wenn eingehende Werte in physikalischen Einheiten angegeben werden, kon-
nen Sie diese Funktion ignorieren, also Gain = 1 und Offset = 0 setzen.

CAN-ID
ID der zugehorigen CAN-Nachricht
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Adresse
Byte-Adresse innerhalb der 8 Datenbytes einer CAN-Nachricht

Lange (Bit) (nur Analogsignale)
Lange der Nachricht in Bits

Wenn Sie den Datentyp andern, dndert sich diese Lange automatisch, wenn sie gleich der Bit-
lange des Datentyps war. Sie kann verwendet werden, um nur ein paar Bits eines Bytes zu ver-
wenden.

Datentyp (nur Analogsignale)
Auswahl des Datentyps des Signals

Der Datentyp bestimmt jeweils die Adresse des nachsten Signals.

Aktiv
Aktivierung oder Deaktivierung des jeweiligen Signals

Istwert
Anzeige des aktuellen Istwerts des Signals

Ausgabe 1.0 13 @
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4 Diagnose

4.1 Lizenz

Falls die gewlinschte Schnittstelle nicht im Signalbaum angezeigt wird, kdnnen Sie entweder in
ibaPDA im |/O-Manager unter Allgemein — Einstellungen oder in der ibaPDA Dienststatus-Ap-
plikation Gberprifen, ob lhre Lizenz fur die Schnittstelle ibaPDA-Interface-CAN ordnungsgemaf}
erkannt wird. Die Anzahl der lizenzierten Verbindungen ist in Klammern angegeben.

Die folgende Abbildung zeigt beispielhaft die Lizenz fiir die Schnittstelle Codesys-Xplorer.

Lizenzinformationen
Lizenzen:

Lizenzcontainer: |3 . - | - - e - ~
Kundenname: |-..-- - | - D —— -

— — ——
Nutzungsdauer: |Unbegrenzt ! ———
Containertyp: |WIEUD‘|15tid{ Va4l | ibaPDA-Intefface-Codesys-Xplorer (16)
Container-Host: |- P — | — e A — —

— v W —
Erforded. EUP-Datum: [01.022023 |

— e W—
EUP-Datum: [31.122025 | | o — - — v

4.2 Sichtbarkeit der Schnittstelle

Ist die Schnittstelle trotz gliltiger Lizenz nicht zu sehen, ist sie moglicherweise verborgen.

Uberpriifen Sie die Einstellung im Register Allgemein im Knoten Schnittstellen.

Sichtbarkeit

Die Tabelle Sichtbarkeit listet alle Schnittstellen auf, die entweder durch Lizenzen oder installier-
te Karten verfligbar sind. Diese Schnittstellen sind auch im Schnittstellenbaum zu sehen.

Mithilfe der Hakchen in der Spalte Sichtbar kénnen Sie nicht bendtigte Schnittstellen im Schnitt-
stellenbaum verbergen oder anzeigen.

Schnittstellen mit konfigurierten Modulen sind griin hinterlegt und kdnnen nicht verborgen wer-
den.

Ausgewahlte Schnittstellen sind sichtbar, die anderen Schnittstellen sind verborgen:

=~ iba 1/0-Manager [m] X & iba 1/0-Manager
DEEEEIC-MH|BEBIEB DBEEERDE-T
R JRE| Schnittstellen | Bngange | s [ [ »
£} Enstellungen BY ibaFOB-dic-D
-\ Signalnamen Physischer Ot Sichtbarkeit By EtherNet/IP
-l Adressbiicher [ Kartennummem den physischen Orten zuordnen [ Leere Adressknoten verbergen f}% Generic TCP
B Zetfikate Physischen Ort zum Schnittstellenniamen hinzufiiger {3 HPCI Request
@ Zeitsynchronisation S 0 ibaCapture
: oo
593 Mod-Opersicht Gerat Aktuelle ID Neue ID Name Sichtb == ibalogic TCP
Know-how-Schutz : [-RnF Playback
& Watchdog XL B Leer baF08 50D 2 * An Testschnitistelle
= @ Exteme Korfiguration x }E Leer ibaNet-£ @8 Nicht abgebildet
-8 Stopp-Blocker x5 B Leer E-mail

Karten X4 Hﬂ Leer EtherNet/IP

8] x| e

- 5 steller
74 Schnitistellen 5 Hﬁ Leer acom
5 Intermupt Info
o3, Mutistation X [ Leer Generic TCP
- Server 37 B Leer Generic UDP
g }ELeer HPCi Request
ibaCapture
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4.3 Protokolldateien

Wenn Verbindungen zu Zielsystemen bzw. Clients hergestellt wurden, dann werden alle
verbindungsspezifischen Aktionen in einer Textdatei protokolliert. Diese (aktuelle) Datei kdnnen
Sie z. B. nach Hinweisen auf mogliche Verbindungsprobleme durchsuchen.

Die Protokolldatei konnen Sie Giber den Button <Protokolldatei 6ffnen> 6ffnen. Der Button befin-
det sich im I/O-Manager:

m bei vielen Schnittstellen in der jeweiligen Schnittstellentibersicht
m beiintegrierten Servern (z. B. OPC UA-Server) im Register Diagnose.

Im Dateisystem auf der Festplatte finden Sie die Protokolldateien von ibaPDA-Server
(.\ProgramData\iba\ibaPDA\Log). Die Dateinamen der Protokolldateien werden aus
der Bezeichnung bzw. Abkiirzung der Schnittstellenart gebildet.

Dateien mit Namen Schnittstelle. txt sind stets die aktuellen Protokolldateien. Dateien
mit Namen Schnittstelle yyyy mm dd hh mm ss.txt sind archivierte Protokollda-
teien.

Beispiele:
m cthernetiplLog.txt (Protokoll von EtherNet/IP-Verbindungen)
m AbEthLog.txt (Protokoll von Allen-Bradley-Ethernet-Verbindungen)

m OpcUAServerLog.txt (Protokoll von OPC UA-Server-Verbindungen)
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4.4 Verbindungsdiagnose mittels PING

Ping ist ein System-Befehl, mit dem Sie Gberprifen kénnen, ob ein bestimmter Kommunikati-

onspartner in einem IP-Netzwerk erreichbar ist.

1. Offnen Sie eine Windows Eingabeaufforderung.

£ cmd|

2. Geben Sie den Befehl "ping" gefolgt von der IP-Adresse des Kommunikationspartners ein

und driicken Sie <ENTER>.

- Bei bestehender Verbindung erhalten Sie mehrere Antworten.

BX Administrator: Eingabeaufforderung

Verloren

ims, Mittelwert = @ms

Windows

.0]
ille

Ping wird a

Verloren

mum = 1ms, Mittelwert = 8ms
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4.5 Verbindungstabelle

Die CAN-Schnittstelle zeigt alle konfigurierten Verbindungen zu CAN-Gateways in einer Tabelle.
Pro Verbindung zu einem Gateway W|rd eine Ze|Ie belegt

E|-IJ"0 Manager. B l ) O X
DEOEEEAE-BMNEBIEHEB

i e |
Gruppen ] Allgemein B -
El P CAN [ Alle Werte auf null setzen, wenn die Verbindung zum Gerat unterbrochen wird Protokolldatei offnen
i I (}:q,:\::r:e{? Mol smmfigen B Erfassung starten, auch wenn ein Gerat nicht emeichbar ist Statistik zunicksetzen
Name Adresse Fehler Machrichten CAN-IDs
® 0 CAN(B) 12 o 1533 0
‘ 1 2 2 ? iy 2
® | ? 2 ? ? 2
| ? ? 2 2 ?
- [ ? 2 ? ? 2
5 ? ? 7 ? 7
[ ? ? ? ? ?
1 7 ? 2 ? iy ¥
[ s ? ? ? ? ?
g ? ? ? ? ?
10 2 2 ? iy 2
11 ? ! ? ? !
12 ? ? ? ? ?
13 ? ? ? ? ?
TTTTTTTTT TTTTTTT TTTTTTTTTTT
i 25|6 51|2 ?(la m|24 12|5n 15'35 17'92 u|c 157 e o) =]

Die Tabellenspalten und ihre Bedeutung:

m Name: Name des Moduls
m Adresse: IP-Adresse oder Host-Name des Gateways
m Fehler: Anzahl der aufgetretenen Kommunikationsfehler

Zahlt hoch, wenn der Verbindungsversuch zu einem Gateway scheitert oder das Gateway
einen Fehler an den CAN-Bus meldet.

m Nachrichten: Anzahl der empfangenen Nachrichten
m CAN-IDs: Anzahl unterschiedlicher CAN-ID-Nachrichten, die empfangen wurden

Zusatzliche Informationen liefert die Hintergrundfarbe der Zeilen:

Farbe Bedeutung

Grin Die Verbindung ist OK und Daten werden gelesen.
Rot Die Verbindung ist nicht aktiv.

Grau Es ist keine Verbindung konfiguriert.
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4.6 Diagnosemodule

Diagnosemodule sind fir die meisten Ethernet-basierten Schnittstellen und Xplorer-Schnittstel-
len verflgbar. Mit einem Diagnosemodul kdnnen Sie Informationen aus den Diagnoseanzeigen
(z. B. Diagnoseregister und Verbindungstabellen einer Schnittstelle) als Signale erfassen.

Ein Diagnosemodul ist immer einem Datenerfassungsmodul derselben Schnittstelle zugeordnet
und stellt dessen Verbindungsinformationen zur Verfligung. Durch die Nutzung eines Diagnose-
moduls kdnnen die Diagnoseinformationen auch im ibaPDA-System durchgangig aufgezeichnet
und ausgewertet werden. Diagnosemodule verbrauchen keine Verbindung der Lizenz, da sie
keine Verbindung aufbauen, sondern auf ein anderes Modul verweisen.

Nutzungsbeispiele fiir Diagnosemodule:

m Wenn der Fehlerzdhler einer Kommunikationsverbindung einen bestimmten Wert liber-
schreitet oder eine Verbindung abbricht, kann eine Benachrichtigung generiert werden.

m Bei einem Storungsfall konnen die aktuellen Antwortzeiten im Telegrammverkehr in einem
Storungsreport dokumentiert werden.

m Der Status der Verbindungen kann in ibaQPanel visualisiert werden.

m Diagnoseinformationen kdnnen Uiber den in ibaPDA integrierten SNMP-Server oder
OPC DA/UA-Server an {ibergeordnete Uberwachungssysteme wie Netzwerkmanage-
ment-Tools weitergegeben werden.

Wenn fir eine Schnittstelle ein Diagnosemodul verfiigbar ist, wird im Dialog Modul hinzufiigen
der Modultyp "Diagnose" angezeigt (Beispiel: Generic TCP).

e Modul hinzufigen *

Name : | Diagnose

Modul Typ :

=7 Ordner
%Generic TCP
h

Jobrochen
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Moduleinstellungen Diagnosemodul

Bei einem Diagnosemodul kdnnen Sie folgende Einstellungen vornehmen (Beispiel: Generic
TCP):

| Allgemein | Analog | Il Digtal |

~ Grundeinstellungen
Modultyp Diagnose
Verriegelt Kein
Aktiviert True
Mame Generic TCP Diagnose
Kommentar
Modul Nr. 8
Zeithasis 10 ms
Modulname als Prafix verwer False
v Diagnose
Generic TCP (58) o
IE(Eeneri-:: TCP (58)
Zielmodul
Die Nummer des Moduls, dessen Diagnosedaten gemessen
werden sollen.

Die Grundeinstellungen eines Diagnosemoduls entsprechen denen der anderen Module. Sie
missen nur eine fir das Diagnosemodul spezifische Einstellung vornehmen: das Zielmodul aus-
wahlen.

Mit der Auswahl des Zielmoduls weisen Sie das Diagnosemodul dem Modul zu, dessen Verbin-
dungsinformationen erfasst werden sollen. Die Auswahlliste zeigt die unterstitzten Module
derselben Schnittstelle. Jedem Diagnosemodul kdnnen Sie genau ein Datenerfassungsmodul
zuordnen. Wenn Sie ein Modul ausgewahlt haben, werden in den Registern Analog und Digi-
tal sofort die verfligbaren Diagnosesignale hinzugefligt. Welche Signale das sind, hdngt vom
Schnittstellentyp ab. Im nachfolgenden Beispiel sind die Analogwerte eines Diagnosemoduls fiir
ein Generic TCP-Modul aufgelistet.

4§ Algemein | "\ Analog ] I Digital l

Name Einheit Gain Offset Aktiv  Istwert

0 IP-Adresse (Teil 1) 1 0
1 IP-Adresse {Teil 2) 1 0
2 IP-Adresse (Teil 3) 1 0
3 IP-Adresse (Teil 4) 1 0
4 Port 1 0
5 Telegrammzahler 1 0
& Unvollsténdig 1 a
7 Paketarife (akiuell) Bytes 1 0
8 Paketgrife (max) Bytes 1 0
¢ Zeit zwischen Daten (aktuell) ms 1 0
10 Zeit zwischen Daten (min) ms 1 0
11 Zeit zwischen Daten (max) ms al a

Die IP(v4-)-Adresse eines Generic TCP-Moduls, z. B. (siehe Abbildung), wird entsprechend der

4 Bytes bzw. Oktetts in 4 Teile zerlegt, um sie leichter lesen und vergleichen zu kdnnen. Andere
GroRen, wie Portnummer, Zahlerstande fiir Telegramme und Fehler, DatengréRen und Laufzei-
ten fur Telegramme werden ebenfalls ermittelt. Im nachfolgenden Beispiel sind die Digitalwerte
eines Diagnosemoduls fir ein Generic TCP-Modul aufgelistet.

['Qf Allgemein ]Au Analog “U Digital l

Mame aktiv  Istwert
0 Aktiver Verbindungsmodus
1 Ungiiltiges Paket
2 Verbinde
3 Verbunden
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Diagnosesignale

Abhangig vom Schnittstellentyp stehen folgende Signale zur Verfligung:

Signalname

Bedeutung

Aktiv

Nur far redundante Verbindungen relevant. Aktiv bedeu-
tet, dass die Verbindung zur Messung der Daten verwen-
det wird, d. h. bei redundanten Standby-Verbindungen
steht der Wert 0.

Bei normalen/nicht redundanten Verbindungen steht
immer der Wert 1.

Aktualisierungszeit (Istwert/konfi-
guriert/max/min/Mittelwert)

Gibt die Aktualisierungszeit an, in der die Daten aus der
SPS, der CPU oder vom Server abgerufen werden sollen
(konfiguriert). Standard ist gleich dem Parameter "Zeit-
basis". Wahrend der Messung kann die reale aktuelle
Aktualisierungszeit (Istwert) hoher sein als der einge-
stellte Wert, wenn die SPS mehr Zeit zur Ubertragung
der Daten benotigt. Wie schnell die Daten wirklich ak-
tualisiert werden, kénnen Sie in der Verbindungstabelle
Uberprifen. Die minimal erreichbare Aktualisierungszeit
wird von der Anzahl der Signale beeinflusst. Je

mehr Signale erfasst werden, desto groRer wird die
Aktualisierungszeit.

Max/min/Mittelwert: statische Werte der
Aktualisierungszeit seit dem letzten Start der Erfassung
bzw. Riicksetzen der Zahler

Anforderungen Sendewiederholung

Anzahl der nochmals angeforderten Datentelegramme
(in) bei Verlust oder Verspatung

Antwortzeit (aktuell/konfiguriert/
max/min/Mittelwert)

Antwortzeit ist die Zeit zwischen Messwertanforderung
von ibaPDA und Antwort von der SPS bzw. Empfang der
Daten.

Aktuell: Istwert

Max/min/Mittelwert: statische Werte der Antwortzeit
seit dem letzten Start der Erfassung bzw. Riicksetzen der
Zahler

Anzahl Anforderungsbefehle

Zahler fur Anforderungstelegramme von ibaPDA an die
SPS/CPU

Aufgebaute Verbindungen (in)

Anzahl der aktuell gliltigen Datenverbindungen fiir den
Empfang

Aufgebaute Verbindungen (out)

Anzahl der aktuell giiltigen Datenverbindungen fiir das
Senden

Ausgangsdatenlange

Lange der Datentelegramme mit Ausgangssignalen in
Bytes (ibaPDA sendet)

Datenldnge

Lange der Datentelegramme in Bytes
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Signalname

Bedeutung

Datenlange des Inputs

Lange der Datentelegramme mit Eingangssignalen in
Bytes (ibaPDA empfangt)

Datenldange O->T

GroRe des Output-Telegramms in Byte

Datenlange T->0

GroRe des Input-Telegramms in Byte

Definierte Topics

Anzahl der definierten Topics

Empfangene Telegramme seit Kon-
figuration

Anzahl der empfangenen Datentelegramme (in) seit
Beginn der Erfassung

Empfangene Telegramme seit Ver-
bindungsstart

Anzahl der empfangenen Datentelegramme (in) seit
Beginn des letzten Verbindungsaufbaus

Empfangszahler

Anzahl der empfangenen Telegramme

Exchange ID

ID des Datenaustauschs

Falscher Telegrammtyp

Anzahl der Empfangstelegramme mit falschem Tele-
grammtyp

Fehlerzahler

Zahler der Kommunikationsfehler

Gepufferte Anweisungen

Anzahl der noch nicht ausgeflihrten Anweisungen im
Zwischenspeicher

Gepufferte Anweisungen sind ver-
loren

Anzahl der gepufferten aber nicht ausgefiihrten und ver-
lorenen Anweisungen

Gesendete Telegramme seit Konfi-
guration

Anzahl der gesendeten Datentelegramme (out) seit
Beginn der Erfassung

Gesendete Telegramme seit Verbin-
dungsstart

Anzahl der gesendeten Datentelegramme (out) seit
Beginn des letzten Verbindungsaufbaus

ID der Verbindung O->T

ID der Verbindung fir Output-Daten (vom Zielsystem an
ibaPDA) Entspricht der Assembly-Instanznummer

ID der Verbindung T->0

ID der Verbindung fiir Input-Daten (von ibaPDA an
Zielsystem) Entspricht der Assembly-Instanznummer

IP-Adresse (Teil 1-4)

4 Oktets der IP-Adresse des Zielsystems

IP-Quelladresse (Teil 1-4) O->T

4 Oktets der IP-Adresse des Zielsystems Output-Daten
(vom Zielsystem an ibaPDA)

IP-Quelladresse (Teil 1-4) T->0

4 Oktets der IP-Adresse des Zielsystems Input-Daten (von
ibaPDA an Zielsystem)

IP-Zieladresse (Teil 1-4) O->T

4 Oktets der IP-Adresse des Zielsystems Output-Daten
(vom Zielsystem an ibaPDA)

IP-Zieladresse (Teil 1-4) T->0

4 Oktets der IP-Adresse des Zielsystems Input-Daten (von
ibaPDA an Zielsystem)

KeepAlive-Zahler

Anzahl der vom OPC UA-Server empfangenen KeepAlive-
Telegramme

Lesezahler

Anzahl der Lesezugriffe/Datenanforderungen

Multicast Anmeldefehler

Anzahl der Fehler bei Multicast-Anmeldung

Nachrichtenzahler

Anzahl der empfangenen Telegramme

PaketgroRe (aktuell)

Groflle der aktuell empfangenen Telegramme
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Signalname

Bedeutung

PaketgroRe (max)

GroRe des grofiten empfangenen Telegramms

Ping-Zeit (Istwert)

Antwortzeit flr ein Ping-Telegramm

Port Portnummer fir die Kommunikation
Producer ID (Teil 1-4) Producer-ID als 4 Byte unsigned Integer
Profilzahler Anzahl der vollstandig erfassten Profile

max)

PufferdateigroRe (aktuell/mittl./

Grolle der Pufferdatei zum Zwischenspeichern der
Anweisungen

max)

PufferspeichergroRRe (aktuell/mittl./

GroRe des belegten Arbeitsspeichers zum Zwischenspei-
chern der Anweisungen

Schreibverlustzahler

Anzahl missgliickter Schreibzugriffe

Schreibzéhler

Anzahl erfolgreicher Schreibzugriffe

Sendezahler

Anzahl der Sendetelegramme

Sequenzfehler

Anzahl Sequenzfehler

Synchronisation

Gerat wird fir die isochrone Erfassung synchronisiert

Telegramme pro Zyklus

Anzahl der Telegramme im Zyklus der Aktualisierungszeit

Telegrammzahler

Anzahl der empfangenen Telegramme

Topics aktualisiert

Anzahl der aktualisierten Topics

Trennungen (in)

Anzahl der aktuell unterbrochenen Datenverbindungen
flr den Empfang

Trennungen (out)

Anzahl der aktuell unterbrochenen Datenverbindungen
fir das Senden

Unbekannter Sensor

Anzahl unbekannter Sensoren

Ungliltiges Paket

Unglltiges Datenpaket erkannt

Ungliltige Datenpunkte

Anzahl empfangener Datenpunkte mit fehlender Konfi-
guration

Unvollstandig

Anzahl unvollstandiger Telegramme

Unvollstandige Fehler

Anzahl unvollstandiger Telegramme

Verarbeitete Anweisungen

Anzahl der ausgefiihrten SQL-Anweisungen seit dem
letzten Start der Erfassung

Verbinde

Verbindung wird aufgebaut

Verbindungsphase (in)

Zustand der ibaNet-E Datenverbindung fiir den Empfang

Verbindungsphase (out)

Zustand der ibaNet-E Datenverbindung fur das Senden

Verbindungsversuche (in)

Anzahl der Versuche, die Empfangsverbindung (in) aufzu-
bauen

Verbindungsversuche (out)

Anzahl der Versuche, die Sendeverbindung (out) aufzu-
bauen

Verbunden

Verbindung ist aufgebaut

Verbunden (in)

Eine giiltige Datenverbindung fiir den Empfang (in) ist
vorhanden
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Signalname

Bedeutung

Verbunden (out)

Eine gliltige Datenverbindung fir das Senden (out) ist
vorhanden

Verlorene Images

Anzahl der verlorenen Images (in), die selbst nach einer
Sendewiederholung nicht empfangen wurden

Verlorene Profile

Anzahl unvollstandiger/fehlerhafter Profile

Zeilen (letzte)

Anzahl der Ergebniszeilen der letzten SQL-Abfrage
(innerhalb der projektierten Anzahl von Ergebniszeilen)

Zeilen (Maximum)

Hochste Anzahl der Ergebniszeilen einer SQL-Abfrage
seit dem letzten Start der Erfassung (maximal gleich der
projektierten Anzahl von Ergebniszeilen)

Zeit zwischen Daten (aktuell/max/
min)

Zeit zwischen zwei korrekt empfangenen Telegrammen
Aktuell: zwischen den letzten zwei Telegrammen

Max/min: statistische Werte seit Start der Erfassung
oder Rucksetzen der Zahler

Zeit-Offset (Istwert)

Gemessene Zeitdifferenz der Synchronitat zwischen dem
ibaNet-E-Gerat und ibaPDA

Ausgabe 1.0

23 @




ibaPDA-Interface-CAN Anhang

5 Anhang

5.1 Konfiguration des CAN-Gateways

Alle relevanten Einstellungen des CAN-Gateways konnen Sie Gber einen Web-Server auf dem
Gerat abrufen. Informationen zum Offnen des Web-Servers finden Sie in der Dokumentation des
Herstellers.

1. Melden Sie sich mit den initialen Zugangsdaten an:
= Benutzer: admin

= Kennwort: admin

Hinweis
° Aus Sicherheitsgriinden rat iba, das Kennwort umgehend zu dndern. Diese
1 Anderung wird mit dem nichsten Anmeldeversuch wirksam.

- Das folgende Fenster erscheint:

v @ EtherCAN-ARMI x  + = O x

<« C A Nicht sicher ‘cgi-bin/index? e ¥ ) ®

EMS Dr. Thomas Wuensche

EtherCAN-ARM?9

Metwork configuration

‘CAMN driver selection

Enable/disable CAN Server

Show CPUs Temperature

Change UserPass

Log Oul

| CAM Configuration | L})

EMS Dr. Thomas Wuensche +49-8441-490260 - support/Zems-wuensche.com

www.ems-wuenzche.com
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2. Offnen Sie Network configuration — Validate — IP settings und nehmen Sie die folgenden Ein-
stellungen vor:
v @ EtherCAN-ARMI x +

- [m] x

& 5 @ A Nichtsicher /cgi-bin/basicco.. & ¥ b} @

EMS Dr. Thomas Wuensche

EtherCAN-ARM9

Current Values
IP Address= 192.168
Netmask= 2552552550
Gateway= 192.168]

Nameserver= 192.168.

Change values
Paddress [192168 (0 |
Netmask
R -2 —
Nameserver [192188) [ |

Go to main menu
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gen vor:

v @ EtherCAN-ARMI X  + = [} x

< > A\ Nicht sicher 'cgi-bin/canserconf? Q % 7} ®

Change values

cansrvi:

If enabled, cansrv will be started at boot time Start at boot
Post umber
Bandrate

Baud rate iz not mandatory for a server.
But when set it cannot be overwritten by the client.

Keep alive is mandatory, if another EtherCAN device is client! Keep Alive

cansrvl:

If enabled, cansrv will be started at boot time. Start at boot
Port aumber
Baudrate

Baud rate is not mandatory for a server.
But when set it cannot be overwritten by the client.
Keep alive is mandatory, if another EtherCAN device is client! Keep Alive

Supported baudrates 10-20-25-50-100-125-250-500-300-1000 [kBaud]

EMS Dr. Thomas Wuensche +49-8441-490260 - supporti@ems-wuensche.com

www.ems-wuensche.com

-
EMS Dr. Thomas Wuensche
EtherCAN-ARM9
Current Values
cansrv 0 1s: Server - Listening on port 1501, baud rate set to: 230
cansrv 1 1s: Server - Listening on port 1502, baud rate set to: 230
-

4. Speichern Sie die Anderungen und starten Sie das Gerét neu.

In der Regel ist es nicht notwendig, weitere Parameter anzupassen.

Standardkonfiguration

In der Standardauslieferung von EtherCAN Cl sind folgende Parameter eingestellt:

Offnen Sie CAN Configuration — CAN bus Baudrate und nehmen Sie die folgenden Einstellun-

IP address 192.168.1.15
Netmask 255.255.255.0
Gateway none
Nameserver none
Ausgabe 1.0 26




ibaPDA-Interface-CAN

Anhang

CAN driver selection | EMS driver
CAN 1 Server
Port: 1501

Start at boot: enabled
Keep alive: enabled
Baudrate: 250 kBaud

CAN 2 Server
Port: 1502
Start at boot: enabled
Keep alive: enabled
Baudrate: 250 kBaud
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Support und Kontakt

Support
Tel.: +49 911 97282-14
E-Mail: support@iba-ag.com
Hinweis
P Wenn Sie Support bendtigen, dann geben Sie bitte bei Softwareprodukten die

1

Nummer des Lizenzcontainers an. Bei Hardwareprodukten halten Sie bitte ggf.
die Seriennummer des Gerats bereit.

Kontakt

Hausanschrift

iba AG

Konigswarterstralle 44
90762 Firth
Deutschland

Tel.:
E-Mail:

+49 911 97282-0
iba@iba-ag.com

Postanschrift

iba AG

Postfach 1828
90708 Furth

Warenanlieferung, Retouren

iba AG

GebhardtstralRe 10
90762 Furth

Regional und weltweit

Weitere Kontaktadressen unserer regionalen Niederlassungen oder Vertretungen
finden Sie auf unserer Webseite:

www.iba-ag.com
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