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1 Zu dieser Dokumentation

Diese Dokumentation beschreibt die Funktion und Anwendung der Software-Schnittstelle
ibaPDA-Request-TwinCAT.

Das Produkt ibaPDA-Request-TwinCAT ist eine Erweiterung von ibaPDA fir den wahlfreien Zu-
griff auf Variablen bei der Aufzeichnung von Daten aus TwinCAT 2 und TwinCAT 3-Steuerungen.
In der vorliegenden Dokumentation werden nur die Erweiterungen und Abweichungen darge-
stellt. Fur alle anderen Funktionen und Bedienungsmaoglichkeiten wird auf die Dokumentation
von ibaPDA verwiesen.

1.1 Zielgruppe und Vorkenntnisse

Diese Dokumentation wendet sich an ausgebildete Fachkrafte, die mit dem Umgang mit elekt-
rischen und elektronischen Baugruppen sowie der Kommunikations- und Messtechnik vertraut
sind. Als Fachkraft gilt, wer auf Grund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen
sowie Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen die lGbertragenen Arbeiten beurteilen und
mogliche Gefahren erkennen kann.

Im Besonderen wendet sich diese Dokumentation an Personen, die mit Projektierung, Test,
Inbetriebnahme oder Instandhaltung von Speicherprogrammierbaren Steuerungen der unter-
stitzten Fabrikate befasst sind. Flir den Umgang mit ibaPDA-Request-TwinCAT sind folgende
Vorkenntnisse erforderlich bzw. hilfreich:

m Grundkenntnisse ibaPDA
m Grundkenntnisse Netzwerktechnik

m Kenntnis von Projektierung und Betrieb des betreffenden Steuerungssystems
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Zu dieser Dokumentation

1.2 Schreibweisen

In dieser Dokumentation werden folgende Schreibweisen verwendet:

Aktion

Schreibweise

Mentibefehle

Meni Funktionsplan

Aufruf von MenUbefehlen

Schritt 1 — Schritt 2 — Schritt 3 — Schritt x

Beispiel:
Wahlen Sie MenU Funktionsplan — Hinzufiigen —
Neuer Funktionsblock

Tastaturtasten

<Tastenname>

Beispiel: <Alt>; <F1>

Tastaturtasten gleichzeitig driicken

<Tastenname> + <Tastenname>

Beispiel: <Alt> + <Strg>

Grafische Tasten (Buttons)

<Tastenname>

Beispiel: <OK>; <Abbrechen>

Dateinamen, Pfade

Dateiname, Pfad

Beispiel: Test .docx

Ausgabe 1.4
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1.3 Verwendete Symbole

Wenn in dieser Dokumentation Sicherheitshinweise oder andere Hinweise verwendet werden,
dann bedeuten diese:

Gefahr!
Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die unmittel-
bare Gefahr des Todes oder der schweren Kérperverletzung!
m Beachten Sie die angegebenen Malinahmen.

Warnung!
Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche
Gefahr des Todes oder schwerer Kérperverletzung!
m Beachten Sie die angegebenen Mallinahmen.

Vorsicht!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche
Gefahr der Korperverletzung oder des Sachschadens!

m Beachten Sie die angegebenen Malinahmen.

Hinweis
° Hinweis, wenn es etwas Besonderes zu beachten gibt, wie z. B. Ausnahmen von
1 der Regel usw.

Tipp

Tipp oder Beispiel als hilfreicher Hinweis oder Griff in die Trickkiste, um sich die
Q Arbeit ein wenig zu erleichtern.

Andere Dokumentation

Verweis auf erganzende Dokumentation oder weiterfiihrende Literatur.
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2

Systemvoraussetzungen

Folgende Systemvoraussetzungen sind fir die Verwendung der Datenschnittstelle
ibaPDA-Request-TwinCAT erforderlich.

ibaPDA v8.7.0 oder héher

Basislizenz flir ibaPDA

Zusatzlizenz fur ibaPDA-Request-TwinCAT

Zusatzlizenzen, wenn UDP als Datenpfad genutzt wird:

= jbaPDA-Interface-Generic-UDP

= Beckhoff TwinCAT TCP/IP Server-Lizenz auf dem Laufzeitsystem:
TS6310 fur TwinCAT 2, TF6310 oder TF6311 fir TwinCAT 3

Zusatzlich erforderlich, wenn EtherCAT als Datenpfad genutzt wird:

* jbaBM-eCAT

= |WL-Karte vom Typ ibaFOB-D oder USB-Adapter ibaFOB-io-USB im ibaPDA-Rechner

Beckhoff-Steuerung TwinCAT 2 oder TwinCAT 3

Die TwinCAT ADS Communication Library von Beckhoff muss auf dem ibaPDA-Rechner instal-
liert sein. Wenn TwinCAT 2 oder 3 auf dem Rechner installiert ist, auf dem der ibaPDA-Dienst
lauft, dann ist die Library normalerweise verfigbar.

Wenn TwinCAT nicht auf dem ibaPDA-Rechner installiert ist, miissen Sie TwinCAT 3 ADS
Runtime von der Beckhoff-Website https://www.beckhoff.com herunterladen. Starten Sie
das Installationsprogramm und wahlen Sie Vollinstallation. TwinCAT 3 ADS Runtime unter-
stitzt auch TwinCAT 2.

Ethernet-Verbindung zur Steuerung
Libraries mit iba-Request-Blocken

= TwinCATRequestLibCommon.lib fiir gemeinsam verwendete Bausteine und die Verbin-
dung UGber EtherCAT

= TwinCATRequestLibUDP.lib fiir die Verbindung tiber UDP (Beckhoff TF6310)
=  TwinCATRequestLibUDPRT.lib fir die Verbindung Gber UDP Realtime (Beckhoff TF6311)

Systemspezifikation

Pro Steuerung werden maximal 64 Request-Blocke unterstitzt

Pro Request-Block sind maximal 500 Signale (analog bzw. digital) bzw. maximal 2000 Byte
moglich

Pro ibaBM-eCAT-Gerat werden maximal 512 analoge und 512 digitale Signale unterstiitzt
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Lizenzen
Bestell-Nr. | Produktbezeichnung Beschreibung
31.001303 |ibaPDA-Request-TwinCAT Erweiterungslizenz fiir ein ibaPDA-System,

um die Request-Funktionalitdat mit Beckhoff
TwinCAT-Steuerungen nutzen zu kénnen
31.001075 |ibaPDA-Interface-Generic-UDP | Erweiterungslizenz fiir ein ibaPDA-System um
eine Generic-UDP-Schnittstelle

Anzahl der Verbindungen: 64

Hardware
Bestell-Nr. Produktbezeichnung Beschreibung
13.127000 ibaBM-eCAT Busmonitor fir EtherCAT
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3 Uber ibaPDA-Request-TwinCAT

Die Schnittstelle ibaPDA-Request-TwinCAT ist geeignet fiir die Messdatenerfassung mit freier
Symbolauswahl aus Beckhoff-TwinCAT-Steuerungen tber EtherCAT oder Ethernet (UDP/IP). Die
Messdaten werden hierbei aktiv aus der Steuerung an ibaPDA gesendet. Hierzu ist die Einbin-
dung von Request-Blocken in die TwinCAT-Steuerung erforderlich. Diese Request-Blocke dienen
dazu, die aktuellen Werte der vom Benutzer innerhalb von ibaPDA ausgewahlten Variablen zyk-
lisch zur Aufzeichnung an ibaPDA zu senden.

In ibaPDA werden die zu messenden Variablen mit einem Browser ausgewahlt. Dieser ermog-
licht den Zugriff auf alle in der Steuerung verfiligbaren Variablen. Die Werte der Variablen kon-
nen Uber drei unterschiedliche Datenpfade an ibaPDA gesendet werden:

m EtherCAT-Verbindung via ibaBM-eCAT
m UDP-Verbindung via ibaPDA-Interface-Generic-UDP
m UDP Realtime-Verbindung via ibaPDA-Interface-Generic-UDP

ibaPDA-Request-TwinCAT unterstiitzt TwinCAT 2 und 3 auf Industrierechnern und embedded
PCs. Busklemmen-Controller der BX/BC-Serie werden nicht unterstutzt.

In der TwinCAT-Steuerung muss eine ibaTwinCAT-Bibliothek zum Projekt hinzugefiigt werden:
m TwinCATRequestLibCommon-Bibliothek unterstitzt gemeinsam verwendete Bausteine und
die Unterstltzung von EtherCAT als Datenpfad

m TwinCATRequestLibUDP-Bibliothek unterstiitzt UDP als Datenpfad. Fiir die Kommunikation
Uber UDP ist die Einbindung der TwinCAT TCP/IP-Server-Bibliothek erforderlich. Diese Biblio-
thek bendtigt eine Lizenz und muss separat installiert werden:

= TS6310 fiir TwinCAT 2-Steuerungen
= TF6310 fur TwinCAT 3-Steuerungen

m TwinCATRequestLibUDPRT-Bibliothek unterstiitzt UDP-Realtime als Datenpfad. Fiir die
Kommunikation tiber UDP Realtime ist die Einbindung der TwinCAT TCP/IP-Server-Bibliothek
erforderlich. Diese Bibliothek bendtigt eine Lizenz und muss separat installiert werden:

=  TF6311 fir TwinCAT 3-Steuerungen
Die ibaTwinCATRequest-Bibliotheken enthalten folgende Funktionsbausteine:

m  Management-Baustein IBA_TCREQ_MAN

m Signaldatenbausteine IBA_TCREQ_DATA_ ECAT, IBA_TCREQ_DATA UDP und
IBA_TCREQ_DATA_UDPRT

Der Management-Baustein kann auch in einen (langsamen) Task mit niedriger Prioritat einge-
flgt werden. Er kommuniziert Gber den Steuerungspfad mit ibaPDA (mittels ADS-Kommunikati-
on) und Uberprift die Variablenliste.

Der Signaldatenbaustein wird einem schnelleren Task mit héherer Prioritat zugeordnet. Er sam-
melt die Daten und sendet diese mit jedem Aufruf auf den Datenpfad zu ibaPDA. Der Ether-
CAT-Signaldatenbaustein wird empfohlen, wenn Sie sehr kurze Zykluszeiten messen wollen.
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Sie finden die Bibliotheken als Archiv-Datei auf dem Datentrager "iba Software & Manuals"
unter

\04 Libraries and Examples\10 Libraries\04 TwinCAT\ibaTwinCAT-
Lib Vx.y.z.zip

Die Bibliotheken liegen in unterschiedlichen Varianten vor:
m TwinCAT 2

= jbaTwinCATRequest.lib (fiir EtherCAT)

= jbaTwinCATRequestWithUDP.LIB (fiir UDP)
m TwinCAT 3

=  TwinCATRequestLibCommon.compiled-library (gemeinsam verwendete Bausteine und
EtherCAT)

=  TwinCATRequestLibUDP.COMPILED-LIBRARY (fiir UDP)
= TwinCATRequestLibUDPRT.COMPILED-LIBRARY (fiir UDP realtime)

3.1 Request-Blocke

Mit den Request-Blocken wird die Kommunikation zwischen der TwinCAT-Steuerung und ibaPDA
initialisiert und gesteuert.

Ein Request-Block-Satz besteht immer aus einem Management-Baustein und einem Signalda-
tenbaustein. Fir die Verbindung tber EtherCAT und UDP bzw. UDP Realtime gibt es jeweils eige-
ne Signaldatenbausteine. Die Bausteine sind Bestandteil der ibaTwinCAT-Bibliotheken.

Management-Baustein IBA_TCREQ_MAN

Name |Typ In/Out | Beschreibung
Name |STRING(20) IN Name des Funktionsbausteins

Derselbe Name muss fir den entsprechenden
IBA_TCREQ_DATA-Funktionsbaustein verwendet wer-
den.

State IBA_TCREQ_ ouT Status des Funktionsblocks

STATE_MAN

Der Baustein IBA_TCREQ_MAN kann folgende Zustdande annehmen (IBA_TCREQ_STATE_MAN):

Status Beschreibung

TCREQ_MAN_INIT Ausgangszustand, bevor sich der Baustein mit seinem Namen
registriert hat

TCREQ_MAN_IDLE Warten auf Nachrichten von ibaPDA

TCREQ_MAN_VALIDATING Validierung der von ibaPDA empfangenen Variablen

TCREQ_MAN_RELEASING _ Handles auf Variablen freigeben

HANDLES

Ausgabe 1.4 11 @
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Uber ibaPDA-Request-TwinCAT

Signaldatenbaustein IBA_TCREQ_DATA_ECAT

Name Typ In/Out | Beschreibung
Name STRING(20) IN Name des Funktionsbausteins
Derselbe Name muss fir den entsprechenden
IBA_TCREQ_MAN-Funktionsbaustein verwendet
werden.
DataBuffer POINTER TO IN Zeiger auf den Datenpuffer, in den die Werte der
BYTE angeforderten Variablen geschrieben werden sol-
len
Dieser Datenpuffer muss mit EtherCAT-Ausgangs-
variablen verknipft werden.
MaxDataSize UINT IN GroRe des Datenpuffers
State IBA_TCREQ_ ouT Status des Funktionsbausteins
STATE_DATA
ADSError UDINT ouT Der letzte Fehlercode, der beim Lesen der Daten
der angeforderten Variablen empfangen wurde
Size UINT ouT Die tatsachliche GroRe der in den Datenpuffer ge-

schriebenen Daten

Signaldatenbausteine IBA_TCREQ_DATA_UDP und IBA_TCREQ_DATA_UDPRT

Name Typ In/Out | Beschreibung
Name STRING(20) IN Name des Funktionsbausteins
Derselbe Name muss fur den entsprechenden
IBA_TCREQ_MAN Funktionsbaustein verwendet
werden.
DataBuffer POINTER TO IN Zeiger auf den Datenpuffer, in den die Werte der
BYTE angeforderten Variablen geschrieben werden
MaxDataSize UINT IN GroRe des Datenpuffers
Adapter STRING(15) IN Die IP-Adresse des Netzwerkadapters, Giber den
Daten an ibaPDA gesendet werden sollen
Wenn dieser leer ist, wird der Standardadapter
verwendet.
State IBA_TCREQ_ ouT Status des Funktionsbausteins
STATE_DATA
ADSError UDINT ouT Der letzte Fehlercode, der beim Lesen der Daten
der angeforderten Variablen empfangen wurde
Size UINT ouT Die tatsachliche GroRe der in den Datenpuffer ge-
schriebenen Daten
UsedAdapter STRING(15) ouT Die IP-Adresse des Netzwerkadapters, Giber den
die Daten an ibaPDA gesendet werden
Ausgabe 1.4
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Uber ibaPDA-Request-TwinCAT

Name Typ

In/Out | Beschreibung

SendCounter UINT

ouT Zahler, der jedes Mal erh6ht wird, wenn eine
Nachricht an ibaPDA gesendet wird

Die Signaldatenbausteine kdnnen folgende Zustande annehmen (IBA_TCREQ_STATE_DATA):

Status

Beschreibung

TCREQ_DATA_INIT

Ausgangszustand: Suche nach dem gleichnamigen Baustein
IBA_TCREQ_MAN.

TCREQ_DATA_NO_PATH

Mit dem Management-Baustein verbunden, aber kein Da-
tenpfad verflgbar.

TCREQ_DATA_READY

Verbunden mit dem Management-Baustein und Datenpfad
gefundenen. Die Variablenliste ist leer.

TCREQ_DATA_COPYING

Daten fir die Variablenliste kopieren.

TCREQ_DATA_ONLINECHANGE

Eine Online-Anderung hat stattgefunden; warten, dass der
Management-Baustein darauf reagiert.

Ausgabe 1.4
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i} Request-TwinCAT uiber EtherCAT

4.1 Systemintegration mit Datenpfad EtherCAT
Die Ubertragung der Messdaten erfolgt tiber EtherCAT an das ibaBM-eCAT-Gerit.

Sie benotigen folgende Verbindungen:

m Ethernet-Verbindung zwischen ibaPDA und der TwinCAT-SPS

m Lichtwellenleiterverbindung zwischen ibaPDA/ibaFOB-io-D und ibaBM-eCAT
m EtherCAT-Verbindung zwischen ibaBM-eCAT und TwinCAT-SPS

Die folgende Abbildung zeigt die Topologie fir den Request Gber EtherCAT:

ibaBM-eCAT ;..o\ verte ibaPDA
. (zyklisch]) S
TwinCAT 2 .
TwinCAT 3
T Messwerte
(zyklisch)
EtherCAT

Request-Block eCAT

Ethernet

<—— Anfordern der Messwerte
(einmalig, wahlfrei)

Weitere Voraussetzung ist die ibaTwinCATRequest-Bibliothek in der TwinCAT-Steuerung.

4.2 Konfiguration und Projektierung der TwinCAT-Steuerung

Auf der TwinCAT-Seite sind grundsatzlich folgende Konfigurations- und Projektierungsschritte in
TwinCAT vorzunehmen:

Projektierung Hardware
Einbinden des ibaBM-eCAT-Gerats in die Geratekonfiguration. Eine Beschreibung hierzu finden

Sie in der ibaBM-eCAT-Dokumentation in den Kapiteln Systemintegration und Konfiguration im
EtherCAT-Master.

Einziger Unterschied bei der Verwendung von Request-TwinCAT ist die Auswahl des Request-Ge-
rats (ibaBM-eCAT for TwinCAT Vx Request) und die daraus resultierende Signalgruppierung in
der EtherCAT-Konfiguration.

Projektierung Software
Das Einbinden der Request-Blocke in das TwinCAT-Programm wird in den nachfolgenden Kapi-
teln beschrieben.
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4.2.1 TwinCAT 2

Gehen Sie wie folgt vor, um die Request-Blocke in das TwinCAT-Programm einzubinden.

1. Offnen Sie den Bibliotheksmanager in lhrem Projekt und fiigen Sie die Bibliothek
ibaTwinCATRequest.lib aus dem Verzeichnis . \Vx.y.z\TwinCAT V2 hinzu.

2. Flgen Sie nun eine Instanz des Management-Bausteins IBA_TCREQ_MAN und eine Instanz
des Signaldatenbausteins IBA_TCREQ_DATA_ECAT hinzu.

Sie kénnen die Instanzen zum gleichen Programm oder zu verschiedenen Programmen hin-
zufligen.

3. Legen Sie einen Puffer an, der mit EtherCAT-Ausgangsvariablen verknipft wird.

Die Syntax AT %Q* kennzeichnet den Datenpuffer als Ausgangsvariable. Die GroRe des
Puffers sollte zwischen 256 und 2560 Bytes betragen. Die GroRe hangt davon ab, wie viele
Daten Sie Uber dieses Request-Funktionsbausteinpaar messen mochten.

iba AG empfiehlt 2 Bausteinpaare anzulegen, um die maximale Datenmenge auszunutzen.

I Beispiel: Aufruf der Bausteine
Der Einfachheit halber werden in diesem Beispiel beide Bausteine in einer Task aufgerufen.

FROGRAM ibaReguest
/AR

DataBuffer AT 220 - aRFAY[0.2859] OF BEYTE;

ibaReghan_1 : IBA_TCREQ_MAMN;
ibaRegData_1:1BA_TCREQ_DATA_ECAT:

ibaReghan_2 : IBA_TCREQ_MAN;
ibaRegData_2 : 1BA_TCREQ_DATA_ECAT:

END_WaR

Sie kénnen sie wie folgt aufrufen:

ihaReghan_1{
Mame:="'RequestData_1",
State=r;

ihaRegData_1(
Mame:="'RequestData_1",
DataBuffer.= ADR{DataBuffer[0]).
hMaxDataSize:= 1280,
State=>,
ADSErrar=>,
Size=>7;

ihaReghan_2{
Mame:="'RequestData_2'.
State=r;

ihaRegData_2(
Mame:="'RequestData_2'.
DataBuffer.= ADR(DataBuffer[12807).
hMaxDataSize:= 1280,
State=>,
ADSErrar=>,
Size=>7;
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Request-TwinCAT Uber EtherCAT

4. Verknupfen Sie nun die DataBuffer-Variable mit den EtherCAT-Variablen von ibaBM-eCAT.

Offnen Sie hierzu den System Manager und fiigen Sie das Gerat
ibaBM-eCAT for TwinCAT V2 request zu lhrem EtherCAT-Netzwerk hinzu.

Einfligen eines EtherCAT Gerates
Suchen: MName:
T [H- @ Beckhoff Autornation GmbH & Co. KG

=10 ibaAG
=B Bus-Monitor
[l eCAT-Monitar
i eCAT-Monitor (LREAL)

i ihaBh-aCAT for TwinCAT W2 request
il ihaBh-2CAT for TwinCAT 3 request

ibaBM-eCAT verfligt iber 10 Request-Slots. Jeder Request-Slot besteht aus 64 DWORD-
Variablen, die 256 Bytes entsprechen. Die DWORD-Variablen kénnen mit Arrays verknipft
werden. Um die Anzahl der Variablen zu reduzieren, werden DWORD-Variablen verwendet
anstelle von BYTE-Variablen.

éll Box 1 (ibaBM-eCAT for TwinCAT V2 request)

- §l RequestSlot 0
-§l RequestSlot 1
-§l RequestSlot 2
-§l RequestSlot 3
-§l RequestSlot 4
-§l RequestSlot 5
-§l RequestSlot 6
-§l RequestSlot 7
-§l RequestSlot 8
-§l RequestSlot 9

- WcState
-§ InfoData

H_H_H_H_H_H_H_H_H_H_H_H

E|E Box 1 (ibaBM-eCAT for TwinCAT V2 reguest) =
=& RequestSlot 0

Variable | Flags |On|ine

...... %, Data_0_0 Heme i
...... %) Data_0_1
o ] DWORD
...... %] Data_0_2 >
...... 4| Data_0_3 Gruppe: RequestSlot0 GroRe 40
...... %) Data_0_4 I
- _ 3098 (IxC1A : ’
...... 4 Dote.0 Adresse: ( ) User ID:
...... %, Data 0.6 -.Veranpﬂm-
...... %) Data_0_7
...... gy Kommentar:
...... %, Data_0_9
...... %, Data_0_10
...... %/ Data_0_11
...... 4| Data_0_12 3
...... %, Data_0_13
...... %, Data_0_14
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5. Wenn Sie das ibaBM-eCAT-Gerat im Baum auswahlen, wird auf der rechten Seite eine Tabel-
le mit allen Variablen angezeigt. Mit gedriickter Umschalttaste konnen Sie mehrere Variab-
len auswahlen, die mit dem Datenpuffer verknlpft werden sollen.

6. Wahlen Sie im Kontextmenl Multi-Verkniipfung éndern....

Der Multi-Verknlpfungsbefehl ist nur aktiv, wenn Sie Variablen aus dem gleichen Ether-
CAT-Telegramm auswahlen. StandardmaRig werden die ersten 5 Slots im ersten EtherCAT-
Telegramm und die letzten 5 Slots in einem zweiten EtherCAT-Telegramm gesendet.
T T T

Datei Bearbeiten Aktionen Ansicht Optionen Hilfe

DFwH SR 2RR]M 3= v ]

L8 ® % [EQEEL e

(=B SYSTEM - Konfiguration

158 SPS - Konfiguration

=18 E/A - Konfiguration

[ B E/A Gerite

5 Gerat 1 (EtherCAT)
=k Gerat 1-Prozessabbild
= Gerat 1-Prozessabbild-Info
[ Eingange
) Ausgange
- § InfoData
Ié_l B Box 1 (ibaBM-eCAT for TwinCAT V2 request)

Name Gro...

»Adr.. EinfAus UserID  Verknlpft mit

[

- § RequestSlot 0
- § RequestSlot 1
- §. RequestSlot 2
- §. RequestSlot 3
- § RequestSlot 4
- &l RequestSlot 5

- §. RequestSlot 7
- § RequestSlot §

pfungen Loschen

W Variablen Loschen...

Adressen Verschieben...

+3 Online Schreiben...
+3 Online Forcen...
% Forcen Zurticknehmen

- § RequestSlot 9
H-§ WcState
H-§ InfoData

E
E
E
E
E
[ &l RequestSlot 6
E
E
d
E
E

Merge Variables

—> Der Dialog "Variablenverknipfung" wird geoffnet.

N e VMt bt

ne e

7. Doppelklicken Sie auf das Datenpuffer-Array, um mit dem Anhangen ab dem ersten Byte zu
beginnen, oder wahlen Sie einige Elemente des Datenpuffers aus, um sie an andere Teile des
Datenpuffers anzuhangen.

# Standard
-l MAIND

uffer » 0
..... DataBuffer[0]

s

=

Zeige Variahlen

@) Unbenutzt

) Ale

[T |Keine Disabled

|E| Keine anderen Gerate
[V]Keine wam selben Proz.
[T]Zeige Tooltips

Zeige Variahlen Typen

[ Passender Typ
[V]Passende Grike
[¥]Alle Typen

[ ] Array Modis

Offsets

IE‘KDntinuierlich
[] Otfne Dialog

Yariahlen Mame

[ Ukergeken
[ JUkbermehmen

| Abruch | [ ok |
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Wenn Sie alle Bytes ausgewahlt und verknipft haben, erscheinen bei der Auswahl des fol-
genden Slots in der Auswahlliste die nachsten Bytes, hier ab Byte 256.

= Zeige Yariablen
E @) Unbenutzt
) Alle

Keine Disabled
[¥] Keine anderen Gerate

[¥]Keine vom selben Proz.
Zeige Tooltips

Zeige Wariablen Typen

[ |Passender Typ
[V]Passende GriBe
[¥]Alle Typen

[ ] Array Modis

Offsets

[¥] Kartinuietlich
|| Offne Dialag

“ariablen Name

[ JUbergeben
[ Ubetnehmmen

WOOWOW W W W W W W W W W W W W W W W W W W

<| | Aebuch | [ ok |

Wenn Sie auf eine andere Weise die Variablen verknlipfen, beachten Sie bitte nicht mehr als
1024 Bytes auf einmal anzuhangen.

8. AnschlieRend aktivieren Sie die Konfiguration und laden Ihr Programm herunter.

4.2.2 TwinCAT 3

Gehen Sie wie folgt vor, um die Request-Blocke in das TwinCAT-Programm einzubinden.

1. Flgen Sie die Bibliothek TwinCATRequestLibCommon.compiled-library aus dem Verzeichnis
~\Vx.y.z\TwinCAT V3 zu lhrem Projekt hinzu.

2. Flgen Sie nun eine Instanz des Management-Bausteins IBA_TCREQ_MAN und eine Instanz
des Signaldatenbausteins IBA_TCREQ_DATA_ECAT hinzu.

3. Legen Sie aullerdem einen Puffer an, der mit EtherCAT-Ausgangsvariablen verknipft wird.

Die Syntax AT %Q* kennzeichnet den Datenpuffer als Ausgangsvariable. Die GréRe des Puf-
fers sollte zwischen 256 und 2560 Bytes betragen. Die GroRe hdangt davon ab, wie viele Da-
ten Sie Uber dieses Request-Funktionsbausteinpaar messen mochten.

iba AG empfiehlt 2 Bausteinpaare anzulegen, um die maximale Datenmenge auszunutzen.

regManEcat : IBA TCREQ MAN;
reqlataEcat : IBA TCRE(Q DATA ECAT;
DataBufferEcat AT ¥Q* : ARRAY([0..2555] OF BYTE:
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Die Management- und Signaldatenbausteine kénnen sich im gleichen Programm oder in ge-
trennten Programmen befinden. Sie kdnnen sie wie folgt aufrufen:

regManEcat (Hame := 'DemoRequestECAT');
reglataEcat (Name := 'DemcRegquestECAT', DataBuffer := ADR({DataBufferEcat[0]), MaxDataSize := SIZEOF (DataBufferEcat)):;

4. Fugen Sie im I/O-Bereich ein ibaBM-eCAT-Gerét zu Ihrem EtherCAT-Netzwerk hinzu. Kopieren
Sie zunachst die ESI-Datei des ibaBM-eCAT-Gerats in das Unterverzeichnis Config\ To lhres
TwinCAT-Installationsverzeichnisses.

5. AnschlieBend wahlen Sie ibaBM-eCAT for TwinCAT V3 request als TwinCAT 3-Request-Gerat
aus und fligen es hinzu.
ibaBM-eCAT verfligt (iber 10 Request-Slots. Jeder Slot besteht aus einem Array mit 256 By-
tes. Sie kdnnen einen oder mehrere Slots pro Signaldatenbaustein IBA_TCREQ_DATA_ECAT
verwenden.

o-a | F = Variable |Flags |Onl.'me
Pl-

MName: Data_0
4 . Box 1 (ibaBM-eCAT for TwinCAT V3 request) + Type ARRAY [0.255] OF BYTE
4 [ RequestSlot 0
4 P Data_0 Group: RequestSlot 0 Size: 256.0
i Data_0[0] Address: 2750 ((xABE) User D 0

[
K- Data_0[1]
& Data_0[2] Linked to..
& Data_0[3]
& Data_0[4]
- Data_0[5]

Comment

6. Um den Datenpuffer mit den Request-Slots zu verknipfen, wahlen Sie das Gerat im Baum
aus und wahlen dann die Ausgangsvariablen in der rechten Tabelle aus.

7. Waihlen Sie im Kontextmeni Change Multi Link....

Der Multi-Link-Befehl ist nur aktiv, wenn Sie Variablen aus dem gleichen EtherCAT-Tele-
gramm auswahlen. StandardmaRig werden die ersten 5 Slots im ersten EtherCAT-Telegramm
und die letzten 5 Slots im zweiten EtherCAT-Telegramm gesendet.

D TwinCATS - Microsoft Visual X2 | Quick Launch (Ctr+Q) Al B x
FLE D VIEW PROJCT BULD DEBUG TWINCAT TWINSAFE PLC TOOLS SCOPE WINDOW HELP
o-o|lB-b-a | %Fa|2-C | b At -] | [Relesse ~| [TwincATRT oe6) ~|| 8% [AoReawadrre) JRrm=eEm-.
a8 2N E | @[ woan -] < [Demoproject - -3 | =0 | i E-I-T'E
(Al TvincATRequestDemoProject = X 8
General | EnerCAT | Frocess Daia | Onine
p- e
Name. Box 1 (baBM<CAT for TwnCAT V3 request) 1
Objectld: | B:03020001
Type ibaBMLeCAT for TwinCAT V3 request
4 OF DemoProject Instance
> @ PicTesk Outputs Commert
[0 Disabled Create symbols
Name Oniine Type Sie  >Addr. InOut UserlD Linkedto
# Westated 0 e 01 1520  put 0
# WeStatel 0 By 01 N8O Iput 0
20 30840 Iput 0

X 000000000000... ARRAY[0.255] OF BYTE 6 5. Output 0

X 000000000000... ARRAY[0.255] OF BYTE Output 0

X 000000000000, ARRAY[0.255] OF BYTE Output 0 .Dat t{512, MAI!

L0000 00... ARRAY [0.255] OF BYTE. Output 0 ataBufferEcat{1000], MAIN.D:
ARRAY [0.255] OF BYTE
ARRAY [0.255] OF BYTE

ufl
{1792, MAIN.DataBufi
212048], MAIN.DataBufi
erEcat(2304], MAIN.DataBufi

ARRAY [0.255] OF BYTE
00... ARRAY [0.255] OF BYTE 2560 20740  Output 0
" Jo0.. ARRAY[0.25510F BVTE 2560 2330  Output 0
.. ARRAY [0.255] OF BYTE 2560 25860  Output 0

Dipiay Mode
s | O adtowaten

4 [ Box1 (baBM-cCAT for TwinCAT V3 request)
4 W Requestsiot 0

b M Data 0
b i Requestslot 1

“TwinCAT Systern’ (10000): Saving configurtion of COM server

(CAT System' (10000): Shutting down COM Server TeplpServer !

@5 11/12/2017 11:5805 914 ms | TwinCAT System’ (10000): Shutting down COM Server TcEventLogger !

@6 11/12/2017 11:5806 802 ms | TwinCAT Systern’ (10000): Loacing cor n of COM server
TeplpServer !

@7 11/12/2017 11:5806 803 ms | TwinCAT Systern’ (10000): Loacling cor

ject Instance - Device 1 (EtherCAT) 1 o
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8.

Im folgenden Dialog wahlen Sie den Datenpuffer oder Teile des Datenpuffers aus. Dieser
wird dann mit den EtherCAT-Ausgangsvariablen verknUpft.

"

p
B’ Attach Variable 1024.0 Byte(s) (Output)

[S5=)

Search:

CemoProject Instance
: i aBufferEr »
- MAIN.D ataBufferE cat[l]
M MAIN. DataBufferE cat[1]
B MAIN.D ataB ufferE cat[2]
M MAIN. D ataBufferE cat[3]
- MAlN.D atab ufferE cat[4]
B MAIN. D ataBufferE cat[5]
- MAIN. D ataBufferE cat[6]
- MAIN. D ataB ufferE cat[7]
B MAIN. D ataBufferE cat[3]
i MAIN.D atab ufferE cat[d]
- MAIN. D ataBufferE cat[10]
M MAIN. DataBufferEcat[11]
- MAIN.D ataBuffer cat[12]
- MAIN. D ataBufferE cat[13]
5 MAIN.D ataBufferE cat{14]
M MAIN. D ataBufferE cat[15]
e MAIN.D atab ufferE cat[16]
- MAIN.D ataBufferE cat[17]

(B 5611800, BYTE [1.0]
(B 561181.0, BYTE[1.0]
QB BE1182.0, BYTE [1.0]
(B 561183.0, BYTE[1.0]
(B 561184.0, BYTE [1.0]
(B 561185.0, BYTE[1.0]
(B 561186.0, BYTE [1.0]
OB BE1187.0, BYTE [1.0]
(B 561185.0, BYTE [1.0]
(B 561189.0, BYTE [1.0]
(B 5611300, BYTE [1.0]
(B 561131.0, BYTE [1.0]
(B 561132.0, BYTE [1.0]
(B 561133.0, BYTE [1.0]
GE BE1194.0, BYTE [1.0]
(B 561135.0, BYTE [1.0]
GB 561196.0, BYTE [1.0]
(B 561197.0, BYTE [1.0]

[ m

] ¥

Show Variables

() Unused

@ Used and unused

[T Exclude disabled
Exclude other Devices
Exclude same Image
|| Shaw Toolips

] Sort by Address

Show Yariable Types
Matching Type
Matching Size

All Types

[ &ray Mode

Offsets

Continuous

7] Shaw Dialog

W ariable Mame / Comment

4| |Hand owver
AL | Take over

Cancel (] 8

J

9. Aktivieren Sie die Konfiguration und starten Sie das TwinCAT-System neu, um die I/O-Ande-
rungen zu Ubernehmen.
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4.3 Konfiguration in ibaPDA

Die Konfiguration erfolgt im 1/O-Manager von ibaPDA. Richten Sie zunachst die Verbindung von
ibaPDA zur TwinCAT-Steuerung liber ibaBM-eCAT ein.

Wenn die Verbindung eingerichtet ist, fligen Sie entsprechend ein TwinCAT-Request-Modul hin-
zu, siehe Kapitel & Modul TwinCAT-Request, Seite 36.

Die Konfiguration der Signale und Auswahl im Symbolbrowser ist in Kapitel & Symbole auswdh-
len, Seite 30 beschrieben.

4.3.1 Einrichten der Verbindung

Voraussetzung fiir die Verwendung von EtherCAT als Datenpfad ist der Busmonitor ibaBM-eCAT
und die Installation einer ibaFOB-D-Karte im ibaPDA-Rechner. Nach erfolgreicher Installation der
ibaFOB-D-Karte wird diese im Schnittstellenbaum angezeigt.

Andere Dokumentation
Weiterflihrende Informationen zur ibaFOB-D-Karte finden Sie in der zugehorigen
Geratedokumentation.

Fir die Nutzung der TwinCAT-Request-Funktion muss ibaBM-eCAT ein aktiver Teil des
EtherCAT-Netzwerks sein. Deshalb muss die Option "EtherCAT-SubDevice" in ibaPDA aktiviert
und das Gerat im EtherCAT-Konfigurator integriert werden.

Hierfiir wird die zugehorige ESI-Datei, eine XML-Datei, vom mitgelieferten Datentrager "iba
Software & Manuals" in den EtherCAT-Konfigurator importiert. AnschlieBend werden die Signale
konfiguriert und verknipft und als ENI-Konfigurationsdatei exportiert. Die Konfigurationsdatei
kann dann in ibaPDA geladen werden. Weitere Informationen siehe Kapitel & Konfiguration und
Projektierung der TwinCAT-Steuerung, Seite 14.

ibaBM-eCAT konfigurieren
1. Starten Sie ibaPDA und 6ffnen Sie den I/O-Manager.

2. Suchen Sie im I/O-Manager den entsprechenden Link der ibaFOB-D-Karte, an dem
ibaBM-eCAT angeschlossen ist. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Link und wéah-
len Sie Autom. Erkennung.

- Wenn das Gerat richtig angeschlossen und eingeschaltet ist, wird das Modul ibaBM-eCAT
unterhalb des Links der ibaFOB-D-Karte angezeigt. Die Slotnummer entspricht der Geratead-
resse, die am Drehschalter S1 eingestellt ist.

3. Offnen Sie im I/O-Manager das Register Allgemein des ibaBM-eCAT-Geratemoduls und wah-
len Sie im Feld EtherCAT-SubDevice aktivieren die Option "True" aus.

4. Fugen Sie zum ibaBM-eCAT-Geratemodul ein TwinCAT-Request-Modul durch Klicken unter
dem Geratemodul hinzu (oder mehrere, falls Sie weitere Verbindungen zu weiteren SPSen
bendtigen).
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Die nachfolgende Abbildung zeigt das Register Allgemein des ibaBM-eCAT-Geratemoduls mit der
erforderlichen Einstellung als "EtherCAT-SubDevice". Im Register Allgemein laden Sie auch die
ENI-Konfigurationsdatei des EtherCAT-Netzwerkes indem Sie auf den Link EtherCAT-Symbolein-

stellungen klicken.

Die ENI-Konfigurationsdatei kann in TwinCAT 2 aus dem System Manager und in TwinCAT 3 aus

ibaBM-eCAT

= Allgemein ]@ Diagnose ]._'l:a, EtherCAT-Browser l

~ Grundeinstellungen

Modultyp ibaBM-eCAT
Verriegelt Kein
Aktiviert True
Name ibaBM-eCAT
Kommentar
Medulname als Prafix verwenden False

10 ms

Zeithasis

Optimierung aktivieren
Netzwerk-TAP Unterstitzung
Verbindung

IP-Adresse

Automatisch aktivieren/deaktivieren | False

EtherCAT-SubDevice akfivieren
True aktiviert die SubDevice-Funktionalitst dieses Gerates.

Korfiguration aus dem Gerat lesen

EtherCAT-Symboleinstellungen o

dem 1/O-Bereich exportiert werden.

Beispiel System Manager in TwiCAT 2

B tc2_ibaRequest_test.tsm - TwinCAT System Manager

File Edit Actions View Options Help
DEed/&E[ 2R |dd ( =Baydaas 2 |(EAAR@uLEres 2
g :ETE?L";;S::;':“"" General | Adapter| EtherCAT | GOriine [ CoE -Cniine |
t.=fm testproject-Image
[21 Standard_1ms %
-8 /0 - Configuration
28 vobene
.55 Device 1 (EtherCAT)
=t Device 1-Image-Info
@7 Inputs Frame Cmd  Addr len  WC  Sync Lt Cycle ns) UWiization (%) Size / Duration (js)  Map Id
= @ Outputs Mo LwR (01000000 1280 1 <default> 1.000 1065 1308/ 106.56 1
5§ InfeData 1 LWR  (x01000800 1280 1 <defauts 1.000
£ B Box1 (ibaBM-eCAT for TwinCAT V2 request) 1 BRD  0DO0DAOIN 2 B 1000 1078 1322 /10788 B
§ RequestSlot 0 2142
§! RequestSiot1
- | RequestSlot 2
§| RequestSiot 3
§! RequestSiot 4
$! RequestSiot 5
- @ RequestSlot 6
- §| RequestSiot 7
§! RequestSiot & al — -
§| RequestSlot 9
- @ WeState 0
-§ InfoData | _
E-48 Mappings
L g8 testproject (Standard_1ms) - Device 1 (EtherCAT)
Number Box Name Address  Type InSize  OutSize E-Bus(m..
B Box1 (bzBM-eCAT for... 1001 ibaBM-eCAT for T... 2560.0
Server (Port) Timestamp Message e
@ TwinCAT Sys... 12/12/201710:37:15893 ms  TCP/IP Connection: Socket to Peer Name: 192.168.123.59, Port: 64224 is connected, current socket will be closed! (&
@TCPLCPICA. 12/12/20179:58:3580ms  PLC Online Change (1): 596 Symbols, 410 DataTypes
@ TwinCAT Sys... 12/12/20179:47:28367 ms  Starting COM Server TcEventLogger!
EBTuinC AT Sue  12A2/91T QAT-2R 364 e Startina COM Sanver TenlnGenrer | S
Ready Local (192168.123.56.1.1) [IIEe
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4.3.2 Modul TwinCAT-Request

4.3.2.1 Allgemeine Moduleinstellungen

Die allgemeinen Einstellungen sind identisch fiir den Datenpfad Giber EtherCAT, UDP und UDP
Realtime.

J Allgemein I‘i Werbindung l’“'u Analog ]M Digital ]
w Grundeinstellungen

Modultyp ibaBM-eCAT\TwinCAT Request

Verriegelt Kein

Aktiviert True

MName TwinCAT Request

Kommentar

Modul Nr. 7

Zeithasis 10 ms

Modulname als Prafix verwe | False

Default Systemgebietsschema |-
w  Modul Strukiur

Anzahl Analogsignale 32

Anzahl Digitalsignale 32
Textcodierung

Kanfigurieren Sie, wie die erfassten Textdaten interpretiert
werden sollen.

Symbole auswahlen Adressbicher verwalten

Grundeinstellungen

Modultyp (nur Anzeige)
Zeigt den Typ des aktuellen Moduls an.

Verriegelt
Sie kdnnen ein Modul verriegeln, um ein versehentliches oder unautorisiertes Andern der Ein-
stellungen zu verhindern.

Aktiviert
Aktivieren Sie das Modul, um Signale aufzuzeichnen.

Name
Hier konnen Sie einen Namen fir das Modul eintragen.

Kommentar
Hier konnen Sie einen Kommentar oder eine Beschreibung zum Modul eintragen. Dies wird
dann als Tooltip im Signalbaum angezeigt.

Modul Nr.
Diese interne Referenznummer des Moduls bestimmt die Reihenfolge der Module im Signal-
baum von ibaPDA-Client und ibaAnalyzer.

Zeitbasis
Alle Signale dieses Moduls werden mit dieser Zeitbasis erfasst.
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Modulname als Prifix verwenden
Diese Option setzt den Modulnamen zusatzlich vor den Signalnamen.

Modul Struktur

Anzahl Analogsignale
Festlegung der Anzahl der Analogsignale fir dieses Modul (max. 500)

Anzahl Digitalsignale
Festlegung der Anzahl der Digitalsignale flr dieses Modul (max. 500)

4.3.2.2 Konfiguration des Steuerungspfades

Die Konfiguration des Steuerungspfades erfolgt im Register Verbindung und ist identisch fir den
Datenpfad liber EtherCAT und UDP.

Voraussetzung: ibaPDA verwendet die TwinCAT-ADS-Kommunikationsbibliothek von Beckhoff
fir den Steuerungspfad. Diese Bibliothek ist nicht Bestandteil der ibaPDA-Installation. Wenn
TwinCAT 2 oder 3 auf dem PC installiert ist, auf dem der ibaPDA-Dienst |auft, ist die Bibliothek
verfligbar. Wenn TwinCAT nicht installiert ist, missen Sie die TwinCAT 3 ADS-Laufzeit von der
Beckhoff-Website herunterladen, siehe Kapitel & Systemvoraussetzungen, Seite 8.

Konfiguration

I} iba I/O-Manager [m] *
DEEEIC-MHGEGEIEB

Eingange | Ausginge | Gruppen | Alg < ¢ RN W WS TS 0))
B9 baFOB-4io D

B~ s Link 0 [ Aligemein ]i i V\J Analog lm Digital I
H "_‘ T o Steuerungspfad
P v TinCAT Request (7) . - -

: -y Klicken, um Modul anzufiiges b BGE=DE |192 "l LTI T

=0 2.15 Port Vl Verbindung testen
B Link 1

E * Klicken, um Modul anzufiigen Timeout (s): 5 = Protokolldatei offnen
[ ibaNet-E
4% OPC UA Managemert-F8: °% MAIN REQMAN >
m Playback [] Modul deaktiviersn, wenn SPS zum Start der Messung nicht emeichbarist
- ﬂ S7-Xplorer

Fo Vittuel [ Signale mit fehlenden Symbolen deaktivieren
.

Im Bereich Steuerungspfad haben Sie folgende Einstellungs- und Konfigurationsmoglichkeiten:

AMS Net-ID

Die Adresse der Steuerung besteht aus der AMS Net-ID und einer Portnummer. Die AMS Net-ID
ist die Adresse eines ADS-Routers und besteht aus 6 Bytes. Normalerweise sind die ersten

4 Bytes die IP-Adresse und die letzten 2 Bytes sind jeweils 1.

Port
Die Portnummer bestimmt das ADS-Gerat, das mit dem Router verbunden ist. Fir die Twin-
CAT-Laufzeiten gibt es vordefinierte Portnummern:

m 801, 811, 821, 831: fiir die 4 moglichen TwinCAT 2-Laufzeiten
m 851, 852, 853, 854: fiir die 4 moglichen TwinCAT 3-Laufzeiten

<Verbindungen bearbeiten>

Auf dem ibaPDA-Server-Rechner wird bei der Installation der TwinCAT-ADS-Bibliothek auch ein
ADS-Router installiert. In der Routing-Tabelle dieses ADS-Routers muss ein Eintrag fir die ent-
fernte Steuerung gemacht werden. AuRerdem muss in die Routing-Tabelle des ADS-Routers ein
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Eintrag fur die AMS Net-ID des ibaPDA-Server-Rechners gemacht werden. Dies kann Uber das
ADS-Router-Konfigurationstool erfolgen.

Starten Sie das Tool mit der Schaltfliche <Verbindungen bearbeiten>. Folgender Dialog er-
scheint:

ral ™
TwinCAT Static Routes M

Route Amshetld Address Type Comment
CX-220CE4 192,168.123.7.1.1 192.168.123.7 TCP_IP
CX_16FBF7 192.168.123.8.1.1 192.168.123.8 TCP_IP
BC9000 BEMEDEM 192.168.123.136.1.1  192.168.123.136 TCP_IP
BULO 192.168.123.140.1.1  192.168.123.140 TCP_IP

“ "y

Mit <Hinzufligen> kdnnen Sie einen neuen Eintrag hinzufiigen:

' ™
Add Route Dialog =

Enter Host Mame [ IP: [ Refresh Status ] [ Broadcast Search ]
%
Host Name Connected  Address AMS Netld TwinCAT 05 Version Comment ~ *
CX-220CE4 X 192.168.12.,. 192,168.123.7.... 3.1.4018 Win CE (7.0)
CX_16FBF7 X 192.168.12... 192.168.123.8.... 2.10.1342 WinCE(5.0)
[
I devpcnic3 192.168.12... 10.1,10.100.1.1  3.1.4018 Windows 7 =
devpc-nict 172,29.0.100  192,168.123.3... 3.1.4018 Windows 7
devpc-nict 192.168.12.,. 192.168.123.3... 3.1.4018 Windows 7
: devpe-nicd 169.254,12,.. 192.168.123.3... 3.1.4018 Windows 7
(1 ibaBenelux-PC 192.168.12... 192.168.123.1... 2.11.1538 Windows 7
U ibaPDA 192.168.12... 192.168.123.7... 3.1.4018 Windows 7 -
< m | ;
Route Name (Target): devpc-nic3 Route Mame (Remote): DEVPCMIC4
AmsNetld: 10.1.10.100.1.1 Target Route Remote Route
Transport Type: TCP_IP - '\:" Project L:,' None
@) Static (@) Static
Address Info: devpcnic3 (©) Temporary ) Temporary
@ HostMame () IP Address
Connection Timeout (g): 5 s
[ Add Route ] [ Close ]
(1
o oy

Mit der Schaltflache <Broadcast Search> kénnen Sie im lokalen Netzwerk nach kompatiblen
TwinCAT-Steuerungen suchen. Wahlen Sie entweder eine gefundene Steuerung aus oder geben
Sie den Route Name, die AmsNetld und die Adressinformationen manuell ein.

Neben der Broadcast Search besteht auch die Moglichkeit eine Verbindung direkt durch die Ein-
gabe der IP-Adresse zu konfigurieren:
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Add Route Dialeg

Enter HostName /IP: | | 192.168.50 b1

Refresh Status

Broadcast Search

Host Mame Connected  Address

CX-220AA7

AMS Netld TwinCAT 05 Version Comment

5.34.10.167.1.1

3.1.4018 Win CE (7.0)

Route Name (Target):

—

e T

Address Info:
(O Host Name (@1P Address

Route MName (Remote): IBA-FUE-MOTE=Z?
Target Route Remote Route

(O Project (JINone

(®) static (@) static

() Temporary (O Temparary

Wahlen Sie "Static" fiir die Zielroute (Target Route). Fiir die Remote Route wahlen Sie "Static"
bei der Verbindung zu einer TwinCAT-Steuerung, und "None" bei der Verbindung zu einem
Bus-Controller. Mit einem Klick auf <Add Route> wird die Route in die Routingtabelle eingetra-
gen. Der Router versucht, sich mit dem entfernten ADS-Router zu verbinden und bendtigt even-
tuell einen Benutzernamen und ein Passwort. Wenn die Verbindung erfolgreich war, erscheint in

der Spalte "Connected" ein "X".

Sie kénnen das Konfigurationstool auch tber

das Kontextmenu auf dem TwinCAT-Taskleisten-

symbol 6ffnen. Wahlen Sie Router - Edit Routes.

&) About TwinCAT...

i) Info
Cleanup
Change AMS Metld

L =

| Edit Rqutes

woensdag
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Wenn TwinCAT 2 installiert ist, erscheint der folgende Dialog:

rT'\.\.'in{:.i\T System Properties u1
NS Fouter

Local Computer

AMS Net Id: 192.168.122.108.11
Remote Computers

CX_16FBF7

[ Add ] l Remove ] [F‘ropertiesl

[ ok ][ cancel Appl

L

Mit <Add> kénnen Sie eine neue Route hinzufligen:

-

Add Remote Connection

Marme: Test ]

Address: 192.168.123.4
Tranzport; TCR/P « | []Slow Connection

L8 _— i — S

ik |

Die Felder Name, AMS Net ID, Adress miissen manuell ausgefiillt werden. Mit <OK> wird die
Route in die Routing-Tabelle eingetragen.

Sie kdnnen das Konfigurationstool auch tber das Kontextmeni auf dem TwinCAT-Taskleisten-
symbol 6ffnen. Wahlen Sie Properties.

® About TwinCAT...

= Log View
- System Manager
BE prLC Control

,u@ Bealtime Settings

Router
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Wenn die Routing-Tabellen korrekt sind, kdnnen Sie mit ibaPDA die Verbindung zur SPS herstel-
len. Wahlen Sie zum Testen der Verbindung das Register Verbindung des Request-Moduls.

- iba I/0-Manager m] X
DDBEEAE-MHMEEIEHE

Eingange | Ausgange | Gruppen | Allg 4 # | ERTET TN B Request (7)
=] ibaFOB-Zia-D
-8 Link 0 Algemein | & Verb "\ Anelog | I Digeal |
i B3 ibaBMeCAT Steuerungspfad
TwinCAT Request (7) y .
| - Kicken, um Mok anaufige AMS Net-ID |192 163.8025.1.1 v| Verbindungen bearbeiten
- «Eokz1 15 Port [201 (TwinCAT 2 Rurtime 1) “] Verbindung testen
inl
..y Kicken, um Modul anzufiigen Timeout (s) 5 3 Protokoldatei éffnen
-] ibaNet-E " "
% OFC UR Management-FB % MAIN.REQMAN ~
m Playback ] Modul deaktivieren, wenn SPS zum Start der Messung nicht emeichbar ist
-, 57-%plorer
e Vituel [ Signale mit fehlenden Symbolen deaktiviersn
Nicht abgebildet Datenpfad
Maximale Datengrdle 12560 | Byte
EtherCAT Datenslot: £
TwinCAT ADS communication library v31.0.41 s installed
Successfully connected to 192.168.123.56.1.1:801
PLC state:
PLC name: TCat PicCid
Runtime version:  2.11 {build 2606)
Loading symbols from PLC
Successfully loaded 5042 symbols
Found & TwinCAT request management block in the addressbook: MAIN.REQMAN
FB version v1.0.0 (TwinCAT 2)
Data path BherCAT
Instance Name TestReq
Variables: 0/500
Data bytes: 0/2560
Management FB:  Waiting for messages from ibaPDA
Data FB Standby
illlll‘\llllllllllll\\\\\\‘
< >lo 256 512 768 1024 1280 1836 1782 w 179 hennenl) Wibbrechs

<Verbindung testen>
Verbindungstest und Ausgabe verfligbarer Diagnosedaten. Ist die Verbindung erfolgreich, ladt
ibaPDA die Symbole aus der Steuerung.

Timeout
Timeout der Verbindung

Management FB

Wahlen Sie hier im Normalfall den nachsten noch nicht genutzten Management-Funktions-
baustein aus dem Adressbuch. Wenn kein Management-Funktionsbaustein konfiguriert wur-
de, sucht ibaPDA nach der ersten Instanz des IBA_TCREQ_MAN-Funktionsbausteins in den
Symbolen und verwendet diese. Wenn der Management-Funktionsbaustein ordnungsgemaf
konfiguriert ist, liest ibaPDA seine Eigenschaften aus: Version, Name, Datenpfad, die Anzahl der
unterstiitzten Variablen, die Anzahl der unterstiitzten Datenbytes und die Zustande der Ma-
nagement- und Datenfunktionsbausteine.

Wenn der Name des TwinCAT-Request-Moduls immer noch der Standardname ist, andert
ibaPDA den Namen automatisch in den Instanznamen des Management-Funktionsbausteins.
Die maximale DatengrofRe im Datenpfad wird auch automatisch angepasst.

<Modul deaktivieren, wenn SPS zum Start der Messung nicht erreichbar ist>

Ist diese Option aktiviert, wird die Erfassung gestartet, auch wenn keine Verbindung zur SPS auf-
gebaut werden kann. Das Modul wird deaktiviert. Wahrend der Messung versucht ibaPDA sich
erneut mit der SPS zu verbinden. Gelingt dies, wird die Erfassung neu gestartet.

Ist diese Option nicht aktiviert, wird die Erfassung nicht gestartet, wenn keine Verbindung zur
SPS moglich ist.
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<Signale mit fehlenden Symbolen deaktivieren>

Wenn sich die Symbolkonfiguration geandert hat, kann das Modul ein Symbol enthalten, das
nicht mehr verflgbar ist. Wenn ibaPDA dann versucht, die Daten fiir diese Variable zu lesen,
wird ein Fehler von der SPS zuriickgegeben. Wenn die Option "Signale mit fehlenden Symbolen
deaktivieren" aktiviert ist, ignoriert ibaPDA dieses Signal und startet die Erfassung ohne dieses
Signal. Wenn die Option nicht aktiviert ist, wird die Erfassung nicht gestartet.

4.3.2.3 Konfiguration des Datenpfades

Die Einstellungen fur den Datenpfad nehmen Sie im Register Verbindung vor:

Datenpfad
Madimale Datengrole: 256 =| Byte

EtherCAT Datenslot: §! ibaBM-eCAT (EtherCAT).Box 1 (ibaBM-eCAT for TwinCAT V2 request). RequestSlot 4 E
EI= ibaBM-eCAT (EtherCAT)

e
----- $| RequestSlot 0
- §| RequestSlot 1
‘l RequestSlot 2
- §| RequestSlot 3
- §| ReguestSlot 4
- §| RequestSlot 5
- §| RequestSlot &
- §| RequestSlot 7
- §| ReguestSlot 8
----- ‘l RequestSlot 9
13 Symbole konfigurieren

Maximale DatengroRe
Hier konnen Sie die maximale DatengroRe einstellen.

EtherCAT-Datenslot
In der Auswabhlliste werden alle im Netzwerk vorhandenen ibaBM-eCAT-Gerate gezeigt. Wahlen
Sie einen Request-Slot aus.

Waihlen Sie die zu messenden Variablen aus. Siehe Kapitel & Symbole auswdhlen, Seite 30.
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4.3.3 Symbole auswdhlen

Wenn die Verbindung zur SPS erfolgreich aufgebaut ist, werden die Symbole geladen und Sie
kdnnen diese im Symbol-Browser auswahlen.

Offnen Sie den Symbolbrowser mit einem Klick auf den Link Symbole auswdhlen im Register All-
gemein des TwinCAT-Request-Moduls.

[ TwinCAT Symbol-Browser s

Symbal: MAIN loopCounter

|#2 Symbole |l Suchen |
-0 Constants
-0 Bdra_GVL
-3 Global_Variables
-3 Global_Version
-l GVL
- MAIN
[#-*T¥ testFB
c}--% testStructAmay

- cosAsint
counter
enableFrom\Web
i
loopCounterFloat
sinAsHoat
sinAsint
- @ tanAsint
G- testAmay
- @ testBool
-4 testBoolAmay
-0 TwinCAT_SysteminfoVarlist

e

[ Nur zulassige Datentypen anzeigen | Symbole aktualisieren | I Hinzufligen | | Schlielen |

Im Register Symbole konnen Sie einzelne oder mehrere Symbole im Baum markieren. Mit einem
Klick auf <Hinzufligen> werden die Symbole in die entsprechende Signaltabelle (analog oder
digital) eingefligt.

Wenn Sie ein einzelnes Symbol ausgewahlt haben, wird das nachste Symbol ausgewahlt, nach-
dem Sie auf <Hinzufligen> geklickt haben. Damit konnen Sie durch mehrmaliges Klicken auf
<Hinzufligen> aufeinanderfolgende Symbole hinzufiigen.

Mit einem Doppelklick auf das Symbol wird dieses ebenfalls in die Signaltabelle Gbernommen.

Mit <Symbole aktualisieren> werden die Symbole erneut aus der SPS geladen.
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ﬂ TwinCAT Symbuol-Browser

*

Datentyp:
Adresse:

Kommentar:

2 Symbole |, Suchen |

Symbal: TwinCAT_SystemInfoVarList._AppIrfo.OnlineChangeCrt

-2 Global_Varables
i i@ SYSTEMSERVICE_CHANGENETID
B2 TwinCAT_SysteminfoVarlist
% Appinfo
p. B CrilineChangaCnt

[#] Mur zulassige Datentypen anzeigen

| Symbole aktuaiisieren | [ Hinzufiigen | | SchiieBen |

Im Register Suchen kénnen Sie Symbole nach Namen suchen. Die Handhabung und Auswahl im
Suchergebnisbaum ist identisch mit der Auswahl im Symbolbaum.

Hinweis
° Textsignale (Datentyp String) werden nur von Request TwinCAT via UDP unter-
1 stiitzt.

Hinweis
° Werte vom Datentyp ULINT werden von ibaPDA in den Datentyp DOUBLE umge-
1 wandelt.

Bei groflen ULINT-Werten kann es zu einem Verlust der Auflosung kommen, da
diese im Datentyp DOUBLE nicht exakt dargestellt werden kénnen und gerundet

werden.

4.3.4 Diagnose

Eine Auflistung aller mit dem TwinCAT-Request-Modul erfassten Symbole mit aktuelle Werter-
halten Sie in den Registern Analog und Digital des TwinCAT-Request-Moduls.
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5 Request-TwinCAT luiber UDP

5.1 Systemintegration mit Datenpfad UDP und UDP Realtime (RT)

Die Ubertragung der Messdaten erfolgt (iber UDP an ibaPDA. Voraussetzung in ibaPDA ist die
Lizenz fir die Kommunikationsschnittstelle ibaPDA-Interface-Generic-UDP.

Sie bendtigen eine Ethernet-Verbindung Giber Standardnetzwerkkarten.

Die folgende Abbildung zeigt die Topologie.

TwinCAT 2 )
TwinCAT 3 Senden der Messwerte _ ibaPDA
uDP > '
TCP/IP

Anfordern der Messwerte
(einmalig, wahlfrei)

Request-Block UDP Ethernet

Weitere Voraussetzung ist die TwinCATRequestLibUDP- bzw. TwinCATRequestLibUDPRT-Biblio-
thek in der TwinCAT-Steuerung. AulRerdem ist die Einbindung der TCP/IP-Server-Bibliothek von
TwinCAT erforderlich. Die TCP/IP-Server-Bibliothek bendtigt eine Lizenz und muss separat
installiert werden:

m TS6310 (UDP) fur TwinCAT 2-Steuerungen
m TF6310 (UDP) fur TwinCAT 3-Steuerungen
m TF6311 (UDP Realtime) fir TwinCAT 3-Steuerungen

5.2 Konfiguration und Projektierung der TwinCAT-Steuerung

5.2.1 TwinCAT 2

Gehen Sie wie folgt vor, um die Konfiguration Gber UDP mit einem TwinCAT 2-Gerat durchzufiih-
ren.

1. Figen Sie die TwinCATRequestLibUDP-Bibliothek aus dem Verzeichnis
~A\Vx.y.z\TwinCAT V2 zulhrem Projekt hinzu.

Stellen Sie auBerdem sicher, dass TwinCAT TCP Server (TS6310) auf der TwinCAT-Steuerung
installiert ist.

2. Erstellen Sie eine Instanz eines Management-Bausteins IBA_TCREQ_MAN und eines Signal-
datenbausteins IBA_TCREQ_DATA_UDP.

3. Legen Sie aullerdem einen Puffer an, in den die Daten geschrieben werden. Die Grof3e des
Puffers hangt davon ab, wie viele Daten Sie liber dieses Request-Funktionsbausteinpaar
messen mochten.

ibaReqMan : IBA_TCREQ _MAN;

ibaReqData : IBA TCREQ DATA UDP;
DataBuffer : ARRAY[@..255] OF BYTE;
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Die Management- und Signaldatenbausteine kénnen sich im gleichen Programm oder in ge-
trennten Programmen befinden.

Sie kdonnen sie wie folgt aufrufen:

ibaRegMan(
Mame:= 'DemoRequest’,
State=>»
)i
ibaReqData(
Mame:= 'DemoRequest’,
DataBuffer:= ADR{DataBuffer[8]),
MaxDataSize:= SIZEOF(DataBuffer),
Adapter:= "',
State=> ,
ADSError=> ,
Size=» ,
UsedAdapter=:);

4. Um zu Uberprifen, ob die richtige IP-Adresse verwendet wird, kdnnen Sie den Eintrag bei
"Adapter" leer lassen und den Ausgang "UsedAdapter" markieren.

Ist die IP-Adresse nicht korrekt, dann kénnen Sie bei "Adapter" die richtige IP-Adresse ein-
stellen.

5.2.2 TwinCAT 3

Gehen Sie wie folgt vor, um die Konfiguration tGlber UDP mit einem TwinCAT 3-Gerat durchzufiih-
ren.

1. Flgen Sie entweder die TwinCATRequestLibUDP.COMPILED-Bibliothek oder die TwinCATRe-
questLibUDPRT.COMPILED aus dem Verzeichnis .\Vx.y.z\ TwinCAT V3 zu lhrem Pro-
jekt hinzu.

Stellen Sie auRerdem sicher, dass TF6310 oder TF6311 auf der TwinCAT-Steuerung installiert
ist.

2. Erstellen Sie eine Instanz eines Management-Bausteins IBA_TCREQ_MAN und eines Signal-
datenbausteins IBA_TCREQ_DATA_UDP bzw. IBA_TCREQ_DATA_UDPRT.

3. Legen Sie aullerdem einen Puffer an, in den die Daten geschrieben werden. Die Grof3e des
Puffers hangt davon ab, wie viele Daten Sie liber dieses Request-Funktionsbausteinpaar
messen mochten.

ibaRegMan : IBA_ TCREQ MAN;

ibaReqData : IBA TCREQ DATA UDP;
DataBuffer : ARRAY[®@..255] OF BYTE;

Ersetzen Sie im Fall einer UDP Realtime Verwendung IBA_TCREQ_DATA_UDP durch IBA_
TCREQ_DATA_UDPRT.

Die Management- und Signaldatenbausteine kdnnen sich im gleichen Programm oder in ge-
trennten Programmen befinden.
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Sie kdnnen sie wie folgt aufrufen:

regManUdp (Name := 'DemoRequestUDP');
regDataldp (Name := 'DemcRequestUDP', DataBuffer := ADR{DataBufferUdp[0]), MaxDataSize := SIZEOF (DataBufferlUdp), Adapter := ""):

4. Um zu Uberprifen, ob die richtige IP-Adresse verwendet wird, konnen Sie den Eintrag bei
"Adapter" leer lassen und den Ausgang "UsedAdapter" markieren.

Ist die IP-Adresse nicht korrekt, dann konnen Sie bei "Adapter" die richtige IP-Adresse ein-
stellen.
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5.3 Konfiguration in ibaPDA

Die Konfiguration erfolgt im 1/O-Manager von ibaPDA. Richten Sie zunachst die Verbindung von
ibaPDA zur TwinCAT-Steuerung liber Ethernet ein.

Ist die Verbindung eingerichtet, fligen Sie entsprechend ein TwinCAT-Request-Modul hinzu, sie-
he Kapitel & Modul TwinCAT-Request, Seite 36.

Die Konfiguration der Signale und Auswahl im Symbolbrowser ist in Kapitel & Symbole auswdh-
len, Seite 30 beschrieben.

5.3.1 Einrichten der Verbindung

Voraussetzung fiir die Verwendung von UDP oder UDP Realtime als Datenpfad ist die Schnitt-
stelle ibaPDA-Interface-Generic-UDP. Wenn alle Systemvoraussetzungen erfillt sind, wird im
Schnittstellenbaum die Schnittstelle Generic UDP angezeigt. TwinCAT-Request ist ein Modul die-
ser Schnittstelle.

!H-"::— 0-Manage [m] *
DEEERIC-ME|EGEIEB

Eingange | Ausgange | Gruppen | Allg 1 P |N@TXYgT= g leR 0] D] 5
B8 ibaFOB-Zio-D
E-B Link 0 E’E i ]Q Speicheransicht I
B Link 1
= o_g e UDP Port-Liste: |5mu~5017 | Ports in Firewall zulassen
';' "?Nﬂc;e”‘ um Modul anzufugen Telegramme mit ungiitiger Lange: lIl Statistik zuricksstzen
-] ibaNet-
-4 Telegramme, die nicht abgebildet werden kannen |I|
i Kicken, um Modul anzufiigen
-2 OPC UA Adresse Port Nachrichten Paketgrofe  Falscher Multicast Zeit Zeit Zeit
2 Playback zéhler Aktuel Nachrichten... Anmeldefehler  Aktuel Min Manc
S ac!
|ﬂ S7-Xplarer 0 7 7 ? ? ? ? ? ? ? A
5 Virtuell 1 2 7 2 F) 2 2 z 7 2
--g8 Nicht abgebildet 5 5 5 5 = 3 3 B B B

Die Schnittstelle selbst hat folgende Funktionen und Konfigurationsmaoglichkeiten.

UDP Port-Liste

Ports, auf denen ibaPDA auf ankommende UDP-Telegramme wartet. Sie konnen die Port-
nummern als Bereich oder als Aufzahlung oder beides kombiniert eingeben. Geben Sie einen
Bereich mit einem Bindestrich ein und trennen Sie nicht aufeinander folgende Portnummern
durch Kommata. Standard ist der Bereich 5010-5017. Die Portnummer muss in dem Controller
identisch verwendet werden.

Andere Dokumentation
Informationen zum Konfigurieren des Controllers finden Sie in der Dokumentati-
on zu ibaPDA-Interface-Generic-UDP.

Port in Firewall zulassen

Bei der Installation von ibaPDA werden die Standard-Portnummern der verwendeten Protokolle
automatisch in der Firewall eingetragen. Wird die Portnummer verandert oder wurde das Inter-
face nachtraglich freigeschaltet, ist es notwendig durch Klick auf diesen Button hier die Ports in
der Firewall zuzulassen.

Zahler fir fehlerhafte Telegramme
Der Anzahl fehlerhafter Telegramme und von Telegrammen, die nicht abgebildet werden kon-
nen, wird angezeigt.
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Verbindungstabelle

Andere Dokumentation
Weiterfiihrende Informationen Schnittstelle ibaPDA-Interface-Generic-UDP, wie
auch zur Verbindungstabelle finden Sie in der zugehdrigen Dokumentation.

Fligen Sie ein TwinCAT-Request-Modul durch Klicken unter der Schnittstelle hinzu. Wahlen Sie
den Modultyp TwinCAT Request aus und klicken Sie auf <OK>.

5.3.2 Modul TwinCAT-Request

Die allgemeinen Moduleinstellungen kénnen Sie vornehmen, wie in Kapitel & Modul Twin-
CAT-Request, Seite 23 beschrieben.

Die Konfiguration des Steuerungspfades ist identisch mit der Konfiguration in Kapitel & Konfigu-
ration des Steuerungspfades, Seite 24.

Fir die Konfiguration des Datenpfads UDP und UDP RT siehe @ Datenpfad UDP und UDP RT,
Seite 36.

5.3.2.1 Datenpfad UDP und UDP RT

Die Konfiguration des Datenpfades erfolgt im Register Verbindung. Sie haben folgende
Einstellmoglichkeiten:

Datenpfad

Maximale Datengrd e 1024 = Byte

TwinCAT IP-Adresse: [192.168.80.24 |
ibaPDA IP-Adresse: [192.168.80.10 v
ibaPDA-Part: 5010 |2

Maximale DatengréRe
Maximale Anzahl an Datenbytes, die von der SPS empfangen werden kdnnen. Der Wert wird
automatisch eingetragen beim Testen der Verbindung.

TwinCAT IP-Adresse
IP-Adresse der SPS.

ibaPDA muss die IP-Adresse kennen, um die von der SPS kommenden UDP-Daten korrekt zu
identifizieren. Die IP-Adresse wird automatisch eingetragen beim Testen der Verbindung.

ibaPDA IP-Adresse

IP-Adresse des Rechners, auf dem der ibaPDA-Dienst lduft. Die SPS bendtigt die IP-Adresse, um
zu wissen, wohin sie die Daten senden soll. Wahlen Sie aus dem Auswabhlliste die IP-Adresse, auf
die von der SPS aus zugegriffen werden kann.
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ibaPDA Port

UDP-Portnummer, an die die SPS die Daten senden soll. Es muss ein Port innerhalb des Portbe-
reichs sein, der in der Generic-UDP-Schnittstelle konfiguriert ist. Standardmalig wird der erste
Port ausgewahlt. Wenn mehrere Request-Funktionsbausteine auf der gleichen SPS konfiguriert
sind, missen Sie jedem eine andere Portnummer zuweisen. Request-Funktionsbausteine auf
verschiedenen SPSen kénnen die gleiche Portnummer verwenden.

5.3.3 Symbole auswahlen

Die Auswahl der Symbole erfolgt identisch zu Kapitel & Symbole auswdhlen, Seite 30.

Hinweis

° Textsignale werden nur von Request TwinCAT via UDP unterstitzt.

1

Hinweis
® Werte vom Datentyp ULINT werden von ibaPDA in den Datentyp DOUBLE umge-
1 wandelt.
Bei groRen ULINT-Werten kann es zu einem Verlust der Auflésung kommen, da
diese im Datentyp DOUBLE nicht exakt dargestellt werden kénnen und gerundet
werden.
Hinweis
° Der Modultyp TDC TCP/UDP Allgemein unterstitzt auch die Erfassung und Ver-
l arbeitung von Texten. Hierzu kann im Register Analog der Datentyp STRING[32]

ausgewahlt werden. Zur Wandlung eines Textsignals bzw. Unterteilung in meh-
rere Textsignale verwenden Sie ein Texttrenner-Modul unter der Schnittstelle
Virtuell.
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6 Diagnose
6.1 Uberpriifen der Lizenz

Falls die "TwinCAT-Request"-Module nicht im Signalbaum angezeigt werden, kdnnen Sie
in I/O-Manager unter Allgemein Einstellungen - Lizenz-Info Gberprifen, ob lhre Lizenz
ibaPDA-Request-TwinCAT ordnungsgemaR erkannt wird.

Lizenz-Info

Lizenz-Optionen:
Lizenz-Mr. : | |

—— g A

Kunde: | - - - | ;

| Request TwinCAT
Nutzungsdauer: | -y |
Dongle HW ID: | |
Daten-Aufzeichnungen: | - | [¥]

6.2 Protokolldateien

Wenn Verbindungen zu Zielsystemen bzw. Clients hergestellt wurden, dann werden alle
verbindungsspezifischen Aktionen in einer Textdatei protokolliert. Diese (aktuelle) Datei konnen
Sie z. B. nach Hinweisen auf mogliche Verbindungsprobleme durchsuchen.

Die Protokolldatei konnen Sie Uber den Button <Protokolldatei 6ffnen> 6ffnen. Der Button befin-
det sich im I/O-Manager:

m beivielen Schnittstellen in der jeweiligen Schnittstellentbersicht
m beiintegrierten Servern (z. B. OPC UA-Server) im Register Diagnose.

Im Dateisystem auf der Festplatte finden Sie die Protokolldateien von ibaPDA-Server
(.\ProgrambData\iba\ibaPDA\Log). Die Dateinamen der Protokolldateien werden aus
der Bezeichnung bzw. Abkiirzung der Schnittstellenart gebildet.

Dateien mit Namen Schnittstelle. txt sind stets die aktuellen Protokolldateien. Dateien
mit Namen Schnittstelle yyyy mm dd hh mm ss.txt sind archivierte Protokollda-
teien.

Beispiele:
m cthernetipLog.txt (Protokoll von EtherNet/IP-Verbindungen)
m AbEthLog.txt (Protokoll von Allen-Bradley-Ethernet-Verbindungen)

m OpcUAServerLog.txt (Protokoll von OPC UA-Server-Verbindungen)
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6.3 Verbindungsdiagnose mittels PING

Ping ist ein System-Befehl, mit dem Sie Gberprifen kénnen, ob ein bestimmter Kommunikati-
onspartner in einem IP-Netzwerk erreichbar ist.

1. Offnen Sie eine Windows Eingabeaufforderung.

£ cmd|

2. Geben Sie den Befehl "ping" gefolgt von der IP-Adresse des Kommunikationspartners ein
und driicken Sie <ENTER>.

- Bei bestehender Verbindung erhalten Sie mehrere Antworten.

BN Administrator: Eingabeaufforderung — O x

Microsoft Windows [Version 18.8
( Microsoft Corporation. Alle

Verloren = 8

n in Millisek.:
Minimum = 8ms, Maximum = 1ms, Mittelwert = @ms

rsion 168.8)
Alle

Verloren = 3

mum = 1ms, Mittelwert = éms
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7 Technische Daten

Im Folgenden finden Sie die Technischen Daten zur Datenschnittstelle ibaPDA-Request-TwinCAT.

Kurzbeschreibung

Bezeichnung

ibaPDA-Request-TwinCAT

Bestellnummer

31.001303

Request-Schnittstelle

UDPund UDPRT |

ibaBM-eCAT

Request-Blocke

64

Datenmenge/Block

insgesamt 500 Signale (analog bzw. digital), max. 2000

Byte
Einschrankung Hardware i max. 512 Analog- und 512
Digitalsignale
Ubertragungsgeschwindigkeit schnell zyklusgenau
iba-Lizenzen
ibaPDA-Basislizenz*
v v
z.B. ibaPDA-V7-64 (30.770064)
ibaPDA-Request-TwinCAT*
v v
(31.001303)
ibaPDA-Interface-Generic-UDP* v i
(31.001075)
ibaBM-eCAT* (13.127000) - 4
TwinCAT Lizenzen
ibaRequest-Blocke TwinCATRequestLibUDP TwinCATRequestLibCom-
TwinCATRequestLibUDPRT mon
TwinCAT TCP/IP Server* TwinCAT 2: TS6310
TwinCAT 3: TF6310 oder -
TF6311
TwinCAT-ADS-Kommunikation 4 4
* kostenpflichtig
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Support und Kontakt

Support
Tel.: +49 911 97282-14
E-Mail: support@iba-ag.com
Hinweis
P Wenn Sie Support bendtigen, dann geben Sie bitte bei Softwareprodukten die

1

Nummer des Lizenzcontainers an. Bei Hardwareprodukten halten Sie bitte ggf.
die Seriennummer des Gerats bereit.

Kontakt

Hausanschrift

iba AG

Konigswarterstralle 44
90762 Firth
Deutschland

Tel.:
E-Mail:

+49 911 97282-0
iba@iba-ag.com

Postanschrift

iba AG

Postfach 1828
90708 Furth

Warenanlieferung, Retouren

iba AG

GebhardtstralRe 10
90762 Furth

Regional und weltweit

Weitere Kontaktadressen unserer regionalen Niederlassungen oder Vertretungen
finden Sie auf unserer Webseite:

www.iba-ag.com
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